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บทนําบทนํา
ในบทน้ีจะเปนการเกริ่นนํา เพื่อใหผูอานไดเขาใจถึงภาพรวมของการรังวัดดวยภาพ คําจํากัด

ความของการรังวัดดวยภาพจากกลุมนักวิชาชีพท่ีเก่ียวของโดยตรง ประเภทของการรังวัดดวยภาพตาม
ลักษณะงาน ประวัติความเปนมา วิวัฒนาการของการรังวัดดวยภาพจากอดีตไปจนถึงปจจุบัน 
ระบบงานประมวลผลภาพโดยเฉพาะระบบท่ีประยุกตใชกับงานการรังวัดดวยภาพดิจิทัล ผลผลิตของ
การรังวัดดวยภาพ สถาบันการศึกษา วิชาชีพการรังวัดดวยภาพ และหนวยงานท่ีใชการรังวัดดวยภาพ 

 
 
 
 
 
 



2  การรังวัดดวยภาพดิจิทัล 

 

1.1 คําจํากัดความ 

การรังวัดดวยภาพ (photogrammetry) เปนศาสตรและเทคโนโลยีหน่ึงสําหรับการสํารวจ
รังวัดเพื่อทําแผนท่ีและผลิตเปนขอมูลภูมิสารสนเทศ การรังวัดดวยภาพจะใชภาพเปนส่ือกลางในการ
รังวัด  ภาพท่ีใชเปนส่ือกลางในการบันทึกส่ิงปกคลุมและส่ิงท่ีปรากฏทางกายภาพบนพื้นผิวภูมิประเทศ 
ส่ิงท่ีปกคลุมและปรากฏบนภูมิประเทศเปนไปตามลักษณะของการใชท่ีดิน อาณาบริเวณ อาคารสถานท่ี 
หรือวัตถุท่ีสนใจ  ภาพของส่ิงเหลาน้ันจะไปปรากฏในลักษณะจําลองแบบตามหลักการฉายของแสงดวย
วิธีทางกลไก เชิงทัศน หรือเชิงคณิตศาสตร ทําใหสามารถจําลองสถานการณเหมือนขณะท่ีบันทึกภาพ
ได 

การรังวัดดวยภาพเปนท้ังศาสตรและศิลป เน่ืองการรังวัดดวยภาพเปนกระบวนการท่ีมี
ความซับซอน ตองใชการคํานวณข้ันสูง ตองใชเคร่ืองมือเปนกลไกและอุปกรณเชิงทัศนท่ีตองใชท้ังความ
เขาใจ การฝกฝน และความชํานาญในการทํางาน ยิ่งในปจจุบันตองใชระบบคอมพิวเตอรและชุด
ซอฟตแวรท่ีมีความสลับซับซอน ผลลัพธท่ีไดจากการรังวัดดวยภาพจะไดท้ังพิกัดของตําแหนงวัตถุ 
ขนาด และรูปรางสามมิติพรอมกันไดทันที นอกจากน้ันบางระบบยังสามารถนําพื้นผิววัตถุ (texture) 
ผนวกรวมเขาไป ทําใหแบบจําลองสามมิติท่ีไดมีความเสมือนจริงมากข้ึน 

การรังวัดดวยภาพสามารถทําไดโดยผูท่ีรังวัดไมจําเปนตองเขาสัมผัสวัตถุ การรังวัดและ
ประมวลผลสามารถใชการสังเกตและบันทึกจากระยะไกล การรังวัดทําไดครอบคลุมพื้นท่ีเปนบริเวณ
กวางไดอยางรวดเร็ว  แตอยางไรก็ตามตองใชระบบคอมพิวเตอร เคร่ืองมือและอุปกรณประกอบการ
ทํางานเปนจํานวนมาก กระบวนการทุกข้ันตอนมีความละเอียดออน ตองอาศัยความรูความเขาใจ 
ตลอดจนความชํานาญและผานการฝกฝนมาเปนอยางดี  

1.1.1 นิยามของการรังวัดดวยภาพตาม ISPRS 

International Society for Photogrammetry and Remote Sensing (ISPRS) 
เปนสมาคมวิชาชีพนานาชาติสําหรับการรังวัดดวยภาพและการสํารวจระยะไกลไดนิยามความหมาย
ของการรังวัดดวยภาพไววา การรังวัดดวยภาพและการสํารวจระยะไกล เปนศิลปะ วิทยาการ และ
เทคโนโลยีในการที่จะไดขอมูลขาวสารท่ีเชื่อถือได จากวิธีการรังวัดบนภาพ (imaging) ของวัตถุท่ีบันทึก
โดยไมตองสัมผัสวัตถุน้ัน หรืออาจเปนการรังวัดบนภาพท่ีไดจากกระบวนการตรวจจับ (sensor system) 
โลกและส่ิงแวดลอม หรือวัตถุทางกายภาพตาง ๆ และมีการประมวลผลดวยการบันทึก การวัดการ
วิเคราะห และการแสดงผล 

ตามเน้ือความตนฉบับกลาวไว ดังน้ี 
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Photogrammetry and Remote Sensing is the art, science, and technology 
of obtaining reliable information from non-contact imaging and other sensor systems about 
the Earth and its environment, and other physical objects and processes through recording, 
measuring, analyzing and representation (ISPRS). 

1.1.2 นิยามของการรังวัดดวยภาพตาม ASPRS 

American Society for Photogrammetry and Remote Sensing (ASPRS) เปน
สมาคมวิชาชีพสําหรับการรังวัดดวยภาพและสํารวจระยะไกลในประเทศสหรัฐอเมริกา ไดนิยาม
ความหมายของการรังวัดดวยภาพไววา การรังวัดดวยภาพเปนศิลปะ วิทยาการ และเทคโนโลยีในการท่ี
ทําใหไดมาซึ่งขอมูลขาวสารท่ีมีความนาเชื่อถือเก่ียวกับกายภาพของวัตถุและส่ิงแวดลอมโดยผาน
กระบวนการบันทึก การวัด และการแปลภาพ และรูปแบบของพลังงานคล่ืนแมเหล็กไฟฟาท่ีแพรออกมา
และปรากฏการณอื่น ๆ   

ตามเน้ือความตนฉบับกลาวไวดังน้ี 
Photogrammetry is the art, science, and technology of obtaining reliable 

information about physical objects and the environment, through processes of recording, 
measuring, and interpreting images and patterns of electromagnetic radiant energy and 
other phenomena (ASPRS). 

1.2 นิยามของการรังวัดดวยภาพตามการประยุกตใช 

นอกจากความหมายของการรังวัดดวยภาพ (photogrammetry) ดังท่ีกลาวมาแลวใน
เบื้องตน  ยังมีการนําการรังวัดดวยภาพไปประยุกตเฉพาะทางตาง ๆ  หรือมีการปรับปรุงกระบวนการ
ทํางานโดยนําเทคโนโลยีอื่น  ๆ  มาประยุกตใชรวมกัน โดยเฉพาะการใชเทคโนโลยีขั้นสูงสมัยใหม เชน 
การประมวลผลภาพดิจิทัล (digital image processing) การรังวัดดวยดาวเทียมจีพีเอส (Global 
Positioning System: GPS) ทําใหเกิดเปนศาสตรในการรังวัดดวยภาพแขนงยอยออกไปตามขอบเขต
การใชงาน ดังน้ัน นิยามการรังวัดโดยใชภาพเปนส่ือกลางสามารถแบงเปนประเภทตามลักษณะการ
ประยุกตใชงานและการผนวกรวมเทคโนโลยีอื่น ๆ ดังน้ี 
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1.2.1 การรังวัดดวยภาพถายทางอากาศ (Air-borne Photogrammetry/ 
Aerial Photogrammetry) 

การรังวัดดวยภาพถายทางอากาศเปนการรังวัดทําแผนท่ีจากภาพถายท่ีบันทึก
จากกลองท่ีติดต้ังบนอากาศยาน ภาพท่ีบันทึกไดน้ีเรียกวา ภาพถายทางอากาศ (aerial photography) 
การรังวัดทําแผนท่ีจากภาพถายทางอากาศเปนกรณีท่ีพบบอยและเปนวิธีการหลักในการทําแผนท่ีใน
พื้นท่ีบริเวณกวางวิธีหน่ึง การบันทึกภาพถายทางอากาศทําไดโดยการใชกลองถายภาพท่ีมีพื้นท่ีรับภาพ
ขนาดใหญ (large-format) ไปจนถึงการใชกลองถายภาพท่ีมีพื้นท่ีรับภาพขนาดปานกลาง (medium-
format) ไปจนถึงเล็ก (small-format) ก็ได กลองท่ีออกแบบเฉพาะกิจน้ีมีพื้นท่ีรับภาพกวางและยาว
ในชวง 6-12 น้ิว หรือคิดเปน 15-30  ซม. สําหรับการทําแผนท่ีจากภาพถายทางอากาศท่ัวไป นิยมใช
กลองถายภาพท่ีมีพื้นท่ีรับภาพขนาดใหญ กลาวคือมีขนาดพื้นรับภาพกวางและยาว 9 น้ิว หรือ ¾ ฟุต 
หรือเทากับ 230 มม. โดยประมาณ 

การบันทึกภาพถายทางอากาศเพื่อทําแผนท่ี จะบันทึกภาพถายในแนวด่ิงหรือ
เกือบด่ิง โดยท่ัวไปแกนด่ิงของภาพอาจเบี่ยงเบนจากแนวด่ิงไมเกิน 3° เพื่อใหไดพื้นท่ีครอบคลุมและ
คุณภาพภาพถายทางอากาศสม่ําเสมออยางเปนระบบในพื้นท่ี ดังน้ัน เคร่ืองบินหรืออากาศยานท่ีใช
จะตองมีเสถียรภาพสูง สามารถประคองลําตัวไดน่ิงเมื่อบินในระดับคอนขางตํ่า และใชความเร็วไมสูง
มากนักเพื่อใหภาพท่ีบันทึกไดไมเบลอและมีความคมชัดสูง เคร่ืองบินท่ีใชจะเปนชนิดปกยึด (fixed 
wing) และมีเคร่ืองยนตสองเคร่ืองติดต้ังบนปกสมดุลกัน การถายภาพทางอากาศและการรังวัดทําแผนท่ี
ดวยวิธีน้ีถือไดวาเปนวิธีหลักท่ีมีความสะดวกรวดเร็วท่ีสุดท่ีจะทําแผนท่ีระดับภูมิภาค ระดับประเทศ 
ระดับโครงการ ไปจนถึงการสํารวจเปนพื้นท่ีเฉพาะหรือการสํารวจตามแนวทาง สําหรับการทําแผนท่ี
มาตราสวนเล็ก 1 : 50,000 ไปจนถึงแผนท่ีมาตราสวนใหญ 1 : 1,000 

ในตัวอยางตอไปน้ี แสดงภาพถายทางอากาศสีมาตราสวน 1 : 25,000 จาก
โครงการแผนท่ีเพื่อการบริหารทรัพยากรธรรมชาติและทรัพยสินของกระทรวงเกษตรและสหกรณ ท่ี
ดําเนินการระหวางป พ.ศ. 2544 ถึง 2549 ซึ่งถือไดวาเปนโครงการ การรังวัดดวยภาพท่ีครอบคลุมพื้นท่ี
คร้ังแรกและสําคัญท่ีสุดของประวัติศาสตรการรังวัดทําแผนท่ีของประเทศไทย  ในโครงการแผนท่ีเพื่อ
การบริหารทรัพยากรธรรมชาติและทรัพยสินของกระทรวงเกษตรและสหกรณ มีการบันทึกภาพถาย  
ทางอากาศครอบคลุมท่ัวประเทศกวา 70,000 ภาพในชวงเวลาท่ีตอเน่ืองกัน แลวนํามาผลิตแผนท่ีภาพ
ออรโทพรอมความละเอียดจุดภาพ 0.5 ม. และแบบจําลองระดับความละเอียดสูงท่ีมีคาระดับทุก ๆ 
เมตร  
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1.2.2 การรังวัดดวยภาพดิจทิัล (Digital Photogrammetry) 

การรังวัดดวยภาพดิจิทัล (digital photogrammetry) หรือการสํารวจดวย
ภาพถายเชิงเลข เปนการรังวัดดวยภาพท่ีนําเอาเทคโนโลยีคอมพิวเตอรและการประมวลผลภาพดิจิทัล 
(digital image processing) มาใชในกระบวนการรังวัดและประมวลผล กระบวนการทํางานจะใช    
การคํานวณเชิงวิเคราะหโดยอาศัยการคํานวณเชิงเลขเปนหลักการนําคอมพิวเตอรซอฟตแวรมาชวย  
ในการรังวัด สามารถลดความผิดพลาด ลดความเหน่ือยลาของมนุษยในการทํางานได แตอยางไรก็ตาม

 
รูปภาพ 1-1 ภาพถายทางอากาศสีมาตราสวน 1 : 25,000  

(ที่มา : โครงการแผนที่ของกระทรวงเกษตรและสหกรณ พ.ศ. 2544-2549) 
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ตองใชความรูความเขาใจ มีความชํานาญการใชคอมพิวเตอร ตลอดจนตองเรียนรูขั้นตอนกรรมวิธีตาม
ระบบคอมพิวเตอรและซอฟตแวรท่ีใช 

ในหวงเวลาท่ีการรังวัดดวยภาพถายทางอากาศดวยการใชกลองถายภาพทาง
อากาศชนิดเปนดิจิทัลยังไมแพรหลาย การรังวัดดวยภาพดิจิทัลจึงเร่ิมดวยการเปล่ียนภาพถายทาง
อากาศท่ีอยูบนฟลมเนกาทิฟหรือพอซิทิฟโปรงใส (diapositive) ใหเปนภาพถายเชิงเลขหรือภาพถาย
ดิจิ ทัล เ สียกอน  ในการนี้ต องมีการใชสแกนเนอร สําห รับภาพถายทางอากาศโดยเฉพาะ 
(Photogrammetric Scanner) ปจจุบันมีระบบกลองถายภาพทางอากาศท่ีเปนดิจิทัลไดมีการพัฒนาข้ึน
มาระยะหน่ึงแลวและถูกนํามาใชมากข้ึนเร่ือย ๆ รวมท้ังการทดแทนระบบกลองถายภาพทางอากาศเดิม
ท่ีบันทึกภาพดวยวัสดุฟลม 

อีกวิวัฒนาการหน่ึงท่ีสําคัญของกลองถายภาพทางอากาศคือ กลองถายภาพทาง
อากาศที่ใชประโยชนจากกลองถายภาพดิจิทัลท่ีใชงานท่ัวไป ดวยพัฒนาการของกลองถายภาพดิจิทัลท่ี
พัฒนารุดหนาไปอยางรวดเร็ว กลองดิจิทัลมีประสิทธิภาพสามารถบันทึกภาพไดดวยความละเอียดสูง
ระดับ 10-40 ลานจุดภาพหรือเมกกะพิกเซล (Mega Pixel: MP) ดวยเหตุน้ีปจจุบันจึงมีกลองถายภาพ
ทางอากาศรุนใหมระดับ medium-format ไปจนถึง large-format จํานวนมากท่ีพัฒนาบนพื้นฐานของ
เทคโนโลยีกลองถายภาพดิจิทัลท่ีมีอยูแลวในตลาดมากขึ้นเร่ือย ๆ  

1.2.3 การรังวัดดวยภาพดวย softcopy (Softcopy Photogrammetry) 

Softcopy photogrammetry คือ เคร่ืองมือในการประมวลการรังวัดดวยภาพท่ีอยู
ในรูปแบบซอฟตแวรคอมพิวเตอร ซึ่งในความหมายน้ีตองการเนนชัดใหตรงขามกับคําวา “hard-copy 
photogrammetry” ซึ่งเปนการรังวัดดวยภาพที่ตองใชเคร่ืองและวัสดุท่ีมีตัวตนนํามาประกอบใชเปน
เคร่ืองมือรังวัดสําหรับการรังวัดดวยภาพ การรังวัดบนภาพดวย softcopy เปนคํานิยามทางเทคนิคท่ี
นิยมกลาวถึงบอยในชวงปลายศตวรรษท่ี 80 ไปจนถึงชวงตนศตวรรษท่ี 90 เปนชวงตอระหวางยุคของ
การประมวลผลการรังวัดดวยภาพดวยเคร่ืองมือท่ีเปนกลไกเชิงวิเคราะห เปล่ียนผานกาวไปสูยุคสมัย
ของการรังวัดและประมวลผลดวยเคร่ืองมือและกรรมวิธีท่ีเปนดิจิทัล  

การรังวัดบนภาพดวย softcopy เปนการรังวัดดวยภาพโดยหลักการพื้นฐาน
เดียวกันกับการรังวัดบนภาพเชิงวิเคราะห แตมีการนําเอาเทคโนโลยีคอมพิวเตอรซอฟตแวรมาชวย เปน
การรังวัดบนภาพโดยการใชเคร่ืองมือท่ีประกอบดวยซอฟตแวรและคอมพิวเตอรท้ังส้ิน โดยท่ีจุดเร่ิมตน
คือตองมีภาพถายโดยเฉพาะภาพถายทางอากาศในรูปดิจิทัลเสียกอน 
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1.2.4 การรังวัดดวยภาพพรอมจีพีเอส (GPS Photogrammetry) 

การรังวัดดวยภาพพรอมจีพีเอส คือ การรังวัดดวยภาพถายทางอากาศท่ีทําเปน 
“บล็อก” และในขณะท่ีบินถายภาพจะมีการใชเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมจีพีเอสคุณภาพสูงชนิดสอง
ความถี่ชวยในการหาตําแหนงของกลองถายภาพขณะท่ีบินบันทึกภาพดวยการรับสัญญาณจีพีเอสจะ
รับไปพรอมกับเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมอีกเคร่ืองหน่ึงท่ีสถานีฐาน การประมวลผลรวมกันของขอมูล
สัญญาณทั้งสอง ทําใหไดคาพิกัดของตําแหนงบันทึกภาพจากการรับสัญญาณดาวเทียมบนเคร่ืองบิน
และเคร่ืองรับท่ีสถานีฐานแลวนําไปคํานวณ จําเปนตองคํานวณภายหลัง (post-processing) ทําใหผล
การคํานวณคาพิกัดมีประสิทธิภาพและความละเอียดถูกตองมากขึ้น คาพิกัดท่ีไดโดยตรงจากจีพีเอส
แลวนําไปสัมพันธกับพิกัดของศูนยกลางของกลอง (camera exposure coordinate) จะทําใหจํานวน
จุดบังคับภาพถายลดลงอยางมาก ในขณะท่ีใหความถูกตองของคาพารามิเตอรของบล็อกสูงเชนเดิม 

นอกจากน้ี การรังวัดดวยภาพถายทางอากาศพรอมจีพีเอสท่ีสมบูรณยังมีการใช
อุปกรณวัดความอัตราเรงและอัตราการหมุนท่ีเรียกวา Inertial Measurement Unit (IMU) ไอเอ็มยู
ประกอบดวยเคร่ืองวัดอัตราการหมุนรอบแกนในสามมิติ (rotation rate) และอุปกรณตรวจวัดอัตราเรง
เชิงเสนท้ังสามแกน (linear 3-D acceleration) พรอม ๆ กันในท่ีวางใด การใชงานไอเอ็มยูจะมีการนํา
ผลการวัดอัตราเรงท้ังหมดมาประมวลผลรวมกับผลการรับสัญญาณจีพีเอสท้ังหมด การผสมผสาน
ขอมูลการวัดจากจีพีเอสและไอเอ็มยูจะทําใหตรวจจับตําแหนงของระบบดวยความละเอียดถูกตองท้ัง
สามมิติในระดับดีกวา 5 ซม. และไดความละเอียดถูกตองทางมุมหมุนท้ังสามแกนดีกวา 10 พิลิปดา 
การท่ีไดตําแหนงและมุมหมุนของกลองถายภาพโดยเคร่ืองมือดังกลาวบนเคร่ืองบินในขณะบันทึกภาพ 
ทําใหกระบวนการทําแผนท่ีจากภาพโดยการใชกลองดิจิทัลหรือระบบไลดาร (Light Detection and 
Ranging: Lidar) สะดวก มีประสิทธิภาพและรวดเร็วข้ึนมาก กระบวนการหาตําแหนงและการวางตัว

 

 
รูปภาพ 1-2 เคร่ืองบินสําหรับการถายภาพทางอากาศและเสาอากาศรับสัญญาณดาวเทียมจีพีเอส 
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ของกลองถายภาพโดยตรงสําหรับเซนเซอรทําแผนท่ีน้ีเรียกวา Direct Geo-referencing (Cramer, 
2000) หรือ Direct Geo-positioning (Sanchez, 2004) 

1.2.5 การรังวัดดวยภาพภาคพืน้ดิน (Terrestrial Photogrammetry) 

การรังวัดดวยภาพภาคพื้นดิน (terrestrial photogrammetry) เปนการประยุกต
การรังวัดดวยภาพท่ีมีการใชเคร่ืองมือบันทึกภาพและดําเนินการรังวัดบนภาคพื้นดิน การรังวัดดวยภาพ
ภาคพื้นดินนิยมใชกลองท่ีมีขนาดเล็กลงเพื่อใหสามารถเคล่ือนยายในพื้นท่ีไดสะดวก ในยุคแรก ๆ การ
รังวัดภาพพื้นดินนิยมประยุกตใชกับการทําแผนท่ีภูมิประเทศท่ีขอบเขตไมกวางขวางนัก แตภูมิประเทศ
มักมีความสลับซับซอนโดยธรรมชาติ เชน การทําแผนท่ีของเหมืองเปด การทําแผนท่ีของภูมิประเทศท่ี
เปนเนินเขาและหุบเขา  อุปสรรคอีกประการหน่ึงของการบันทึกภาพบนภาคพื้นดินคือ ขณะท่ีกลองอยู  
ใกลพื้นดินและมองไปตามแนวราบจะทําใหไดภาพของภูมิประเทศหรือวัตถุปรากฏท่ีมาตราสวน
แตกตางกันมาก ปรากฏการณน้ีเกิดจากการท่ีวัตถุท่ีต้ังอยูอยูใกลและไกลจากกลองแตกตางกันมาก 

เน่ืองจากความยุงยากในเทคโนโลยีการบันทึกภาพ ไดแก ขอจํากัดในเร่ืองมาตรา
สวนท่ีแปรเปล่ียนมากในภาพกลองถายภาพท่ีมีความถูกตองสูงมีราคาแพงและใชงานยาก ทําใหการใช
งานการรังวัดดวยภาพภาคพื้นดินมีบทบาทนอยลงมาก โดยเฉพาะการทําแผนท่ีภูมิประเทศ อาจจะยัง
เหลืออยูจํากัดในการรังวัดอุตสาหกรรมและการกอสรางขนาดใหญ เชน การประกอบเรือและเคร่ืองบิน 
เปนตน นอกจากน้ี ปจจุบันเทคโนโลยีการรังวัดดวยกลองโททอลสเตชัน (total station) กําลังเขามา
แทนท่ีกลองโททอลสเตชัน มีความสามารถในการวัดระยะทางไปยังวัตถุใด ๆ ไดโดยไมตองเขาถึง การ
รังวัดคาพิกัดของจุดบนพื้นผิวท่ีอาจอยูไกลและอยูในท่ีสูงเขาถึงไดยาก ทําไดโดยอาศัยหลักการของ
เคร่ืองวัดระยะทางอิเล็กทรอนิกสชนิดไรเปาสะทอน (Reflectorless EDM) ทําใหการรังวัดไปยังตําแหนง
ท่ีกลาวมาแลวไดสะดวก 



1 บทนํา  9 

 

 

1.2.6 การรังวัดดวยภาพในระยะใกล (Close-range Photogrammetry) 

การรังวัดดวยภาพในระยะใกล (close-range photogrammetry) เปนการรังวัด
ดวยภาพท่ีระยะระหวางกลองถายรูปอยูหางจากวัตถุท่ีจะรังวัดไมมากนัก โดยทั่วไปจะจํากัดในระยะ   
1-100 ม. จะมีการใชกลองถายภาพพิเศษเพื่อการน้ีโดยเฉพาะ ดังตัวอยางในภาพ 1-3 

 

ปจจุบัน ดวยวิวัฒนาการของกลองถายภาพดิจิทัลท่ีมีขายในทองตลาดและนิยม
ใชงานอยูในชีวิตประจําวันท่ัวไป หรือกลองถายภาพสําหรับงานอดิเรกและมืออาชีพก็มีศักยภาพพอท่ีจะ
นํามาใชงานในการรังวัดดวยภาพได โดยจะตองมีกระบวนการปรับเทียบมาตรฐาน (calibration) 
เพื่อใหทราบถึงคุณลักษณะทางเรขาคณิตของกลองดิจิทัลเหลาน้ันเสียกอน การรังวัดดวยภาพระยะใกล
สามารถประยุกตใชกับงานบันทึกภาพและจําลองแบบโบราณสถาน โบราณวัตถุ งานดานการ
ตรวจสอบทางอุตสาหกรรม ทางดานการแพทย เพื่อใชหาขนาดและรูปรางของวัตถุท่ีมีรูปรางซับซอน
หรือตองการประหยัดเวลาในการบันทึก 

 

                         
ก) Zeiss UMK                                                          ข) WILD P31 

รูปภาพ 1-3 กลองถายภาพระยะใกลดวยฟลม  
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การรังวัดดวยภาพถายดิจิทัลเปนการสํารวจรังวัดโดยมีภาพเปนส่ือกลางในการ

รังวัด แตภาพท่ีใชจะตองเปนขอมูลภาพดิจิทัลท่ีคอมพิวเตอรสามารถเขาใจได กระบวนการทํางานยังคง
พื้นฐานจากงานรังวัดดวยภาพดังเดิม แตอาศัยคอมพิวเตอรในการคํานวณเปนสวนใหญ ผลลัพธท่ีไดก็
จะเปนในรูปดิจิทัลท้ังตัวเลขคาพิกัดแบบจําลองสามมิติ แบบจําลองสามมิติพรอมลวดลาย (textured 
three-dimension model) 

การรังวัดดวยภาพถายดิจิทัลโดยใชกลองท่ีมีขายอยูในทองตลาด จัดเปนวิธี        
ท่ีประหยัดและใหแบบจําลองสามมิติพรอมพื้นผิวท่ีสวยงามได แตเมื่อวัตถุหรือส่ิงปลูกสรางท่ีจะจําลอง
แบบมีความซับซอน ก็จะสงผลใหการบันทึกภาพและการรังวัดควบคุมสนับสนุน การรังวัดบนคูภาพ 
สามมิติเปนภาระงานมาก การกําหนดพื้นผิวและอื่น ๆ ยุงยากมาก ดังน้ัน ในระยะหลังจึงมีการนําเอา
เทคโนโลยีการรังวัดดวยเลเซอรภาคพื้นดิน (laser scanner) มาใช 

ในภาพตอไปน้ี แสดงเคร่ืองรังวัดดวยเลเซอรภาคพื้นดินติดต้ังบนขาต้ังกลอง
สํารวจ ระบบประกอบดวยเคร่ืองกําเนิดเลเซอร ในภาพหมายเลข  เคร่ืองกําเนิดเลเซอรทําหนาท่ี     
สงสัญญาณไปกระทบวัตถุเพื่อวัดระยะทางอยางตอเน่ือง ปรึซึม  เบี่ยงเบนลําแสงเลเซอรใหกวาด    
ในแนวด่ิง  โรเตอร  สวนบนท่ีทําหนาท่ีหมุนไปโดยรอบใหการกวาดในแนวราบเปนพื้นท่ีกวาง   
และสวนการเชื่อมตอ  กับคอมพิวเตอร  สําหรับควบคุมเคร่ืองมือและจัดเก็บขอมูล  

ระบบรังวัดดวยเลเซอรภาคพื้นดิน สามารถวัดมุมและระยะทางท่ีตกกระทบเปา
หรือพื้นผิววัตถุ แลวนําผลการรังวัดไปคํานวณพิกัดในสามมิติไดละเอียดถูกตองหลาย มม. ไปจนถึง     
เดซิเมตร  คาพิกัดท่ีบันทึกไดนับหมื่นถึงหลายแสนจุดน้ีเรียกวา “point cloud” จะถูกจัดเก็บลงใน

                         
รูปภาพ 1-4 การรังวัดระยะใกลดวยกลองดิจิทัลเพื่อบันทึกรูปเหมือนเพื่อชวยในการออกแบบกอสราง  

(ภาควิชาวิศวกรรมสํารวจ 2543) 
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