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คูมือการปฏิบัติงาน 
กระบวนการพัฒนาแหลงน้าํ    กระบวนงานออกแบบโครงการชลประทาน  



  

 งานสํารวจภมิูประเทศ  งานสํารวจวางหมุดหลักฐาน 
 
 
1. วัตถุประสงค 
 1.1 เพื่อใหสวนราชการมีการจัดคูมือการปฏิบัติงานท่ีชัดเจน อยางเปนลายลักษณอักษรท่ีแสดงถึง
รายละเอียดข้ันตอนการปฏิบัติงานของกิจกรรม/ กระบวนการตางๆ ของหนวยงานและสรางมาตรฐานการ
ปฏิบัติงานท่ีมุงไปสูการบริหารคุณภาพท่ัวท้ังองคกรอยางมีประสิทธิภาพเกิดผลงานท่ีไดมาตรฐานเปนไปตาม
เปาหมาย ไดผลิตผลหรือการบริการที่มีคุณภาพและบรรลุขอกําหนดท่ีสําคัญของกระบวนการ 
 1.2 เพื่อเปนหลักฐานแสดงวธีิการทํางานท่ีสามารถถายทอดใหกับผูเขามาปฏิบัติงานใหม  พัฒนาให
การทํางานเปนมืออาชีพและใชประกอบการประเมินผลการปฏิบัติงานของบุคลากรรวมท้ังแสดงหรือเผยแพร
ใหกับบุคคลภายนอกหรือผูใชบริการใหสามารถเขาใจและใชประโยชนจากกระบวนการท่ีมีอยูเพื่อขอการรับ
บริการที่ตรงกับความตองการ 
 1.3 เพื่อกําหนดหลักเกณฑและมาตรฐานการปฏิบัติงานสรางหมุดหลักฐานท่ีมีคาพกิัดและระดับ   ใช
เปนคาอางอิงสําหรับงานสํารวจ 
 
2. ขอบเขต 
 คูมือการปฏิบัตินี้ครอบคลุมข้ันตอนการสํารวจวางหมุดหลักฐานทางราบและทางด่ิง ต้ังแตการจดัทํา
ประมาณการ  การวางแผนงานสํารวจโดยการกําหนดโครงขาย  สายการระดับ  การปฏิบัติงานในสนาม  การ
คํานวณตรวจสอบและประมวลผล  การจัดทําแบบหมายหมุดหลักฐาน  ใหไดตามมาตรฐานงานสํารวจของ
สํานักสํารวจดานวิศวกรรมและธรณีวิทยา  

งานสํารวจวางหมุดหลักฐานอยูในความควบคุมดูแลของฝายสํารวจวางหมุดหลักฐาน  สวนวิศวกรรม   
 
3. คําจํากัดความ 
 มาตรฐาน คือ ส่ิงท่ีเอาเปนเกณฑสําหรับเทียบกาํหนดท้ังในดานปริมาณและคุณภาพ (พจนานุกรม
ฉบับราชบัณฑิตยสถาน พ.ศ. 2542) 
 มาตรฐานการปฏิบัติงาน (Performance Standard) เปนผลการปฏิบัติงานในระดบัใดระดับหนึ่งซ่ึงถือ
วาเปนเกณฑท่ีนาพอใจหรืออยูในระดับท่ีผูปฏิบัติงานสวนใหญทําได โดยจะมีกรอบในการพจิารณากําหนด
มาตรฐานหลายๆ ดาน อาทิ ดานปริมาณ คุณภาพ ระยะเวลา คาใชจาย หรือพฤติกรรมของผูปฏิบัติงาน 
 คณะกรรมการ  แตงต้ังโดย ผูอํานวยการสวนวิศวกรรม  ประกอบดวย   หัวหนาฝายวางหมุดหลักฐาน  
และ  ผูเกีย่วของ 
 ผวศ.รธ.  ผูอํานวยการสวนวศิวกรรม  สํานักสํารวจดานวศิวกรรมและธรณีวิทยา 
 ฝล.รธ.  หัวหนาฝายสํารวจวางหมุดหลักฐาน  สวนวิศวกรรม 
 วก.รธ.  หวัหนางานวิศวกรรม  ฝายสํารวจวางหมุดหลักฐาน 



  

 วล.รธ.  หัวหนางานวางหมุดหลักฐาน  ฝายสํารวจวางหมุดหลักฐาน 
 คํานิยาม คํายอ 

- Global Positioning System (GPS) ระบบกําหนดตาํแหนงบนพื้นโลก (จีพีเอส) : เทคโนโลยีท่ีใช
กําหนดตําแหนงบนพ้ืนโลกโดยอาศัยดาวเทียมสถานีภาคพื้นดินและเคร่ืองรับจีพีเอส  โดย
เคร่ืองรับจีพีเอสจะรับสัญญาณดาวเทียมท่ีระบุเวลาและตําแหนงของดาวเทียมดวงท่ีสงสัญญาณ
มาคํานวณหาระยะเสมือนจริงแตละระยะ  และจะใชขอมูลดังกลาวจากดาวเทียมอยางนอย 4 ดวง  
มาคํานวณหาตําบลของเคร่ืองรับพรอมท้ังแสดงใหผูใชทราบบนจอแอลซีดีของเคร่ืองเปนคา
ละติจูด  ลองจจิูด  และคาพิกดัยูทีเอ็ม  รวมทั้งระดับความสูงดวย  เพื่อใหการกําหนดตําแหนง
ครอบคลุมไดท่ัวท้ังโลก  โครงขายดาวเทียมจีพีเอสนี้  จําเปนตองใชดาวเทียมจํานวน 24 ดวง  
แบงเปน 6 วงโคจร  วงโคจรละ 4 ดวง  ดาวเทียมแตละดวงใจวงโคจรจะอยูสูงจากผิวโลก
ประมาณ 20,200 กิโลเมตร  และจะโคจรรอบโลกภายใน 11 ช่ัวโมง 50 นาที 

- Geoid จีออยด :  พื้นศักยสมดุล (Equipotential Surface) ของสนามแรงโนมถวงของโลก  ซ่ึงใช
เปนรูปทรงสมมุติแบบหนึ่งของโลก  พื้นผิวนี้ไดจากการสมมุติใหระดบัทะเลปานกลางแทรก
สอดไปในพ้ืนทวีปโดยตลอดท่ัวโลก  และทิศทางของแรงโนมถวงโลกจะไดฉากกับทุกจุดบนผิว
จีออยด 

- Mean sea-level ระดับทะเลปานกลาง (รทก.) : คาเฉล่ียของระดับน้ําทะเล  ซ่ึงคํานวณหาไดจาก
ผลการตรวจระดับน้ําข้ึนและน้ําลงในท่ีใดท่ีหนึ่งท่ีไดบันทึกติดตอกนัไวเปนระยะเวลานาน 

- Azimuth ภาคของทิศ, แอซิมัท : การระบุทิศทางระบบหนึ่ง  ซ่ึงอางอิงจากทิศเหนือเปนมุมราบท่ี
เวียนตามเข็มนาฬิกา  จนถึงแนวท่ีตองการระบุถึง 

- Levelling การรังวัดระดับ : การสํารวจทางแผนท่ีเพื่อหาระยะสูงตามแนวต้ังของจดุตางๆ บนผิว
โลกซ่ึงจะหาโดยตรงหรือโดยออมก็ได   การหาระดับสูงท่ีตางกันของจดุบนผิวโลก 2 จุด  โดย
อาศัยการสองกลองระดับไปยังไมเล็งระดับซ่ึงต้ังอยูในแนวตั้งท่ีจุดท้ังสอง  จัดวาเปนการรังวัด
ระดับโดยตรง  สวนการหาโดยอาศัยบารอมิเตอรวัดความตางระหวางความกดอากาศ  หรืออาศัย
เทอรโมมิเตอรวัดจุดเดือดของนํ้าแลวคิดออกมาเปนระดบัสูง  ตลอดจนอาศัยการรังวัดมุมแนวต้ัง
และระยะแนวระดับแลวนํามาคํานวณหาระดับดวยกฎเกณฑทางตรีโกณมิติ  จัดวาเปนการรังวัด
ระดับโดยออม 

- Traverse วงรอบ, การวงรอบ :  วิธีการสํารวจเพ่ือหาคาพิกัดทางราบและทางดิ่งของจุดตางๆ บน
ผิวโลกดวยการรังวัดตอเนื่องกันไป  โดยเร่ิมตนจากจดุพิกัดท่ีทราบคาแลวคูหนึ่งบนเสนฐานท่ี
ทราบคาระยะทางและทิศทางระหวางจุดแลว  จึงทําการวัดระยะและทิศทางไปยังจดุตางๆ 
ตอเนื่องกัน  การรังวัดนี้จะกลับมาบรรจบท่ีจุดเดิมท่ีทราบคาแลวหรือไมก็ได  เม่ือทําการรังวัดทิศ
และระยะทางมาคํานวณหาคาพิกัดของจุดตางๆ ท่ีรังวัดไดท้ังหมด  ท้ังคาพิกัดทางราบและคาพิกดั
ทางดิ่ง   



  

งานวงรอบสามารถแบงออกไดหลายประเภทตามวิธีการใช  เชน  ถามีการรังวัด ทางดาราศาสตร
รวมดวยกจ็ะเรียกวา  วงรอบทางดาราศาสตร  หรือ  แบงตามคุณภาพของงาน  เชน งานวงรอบช้ัน 
1  ช้ัน 2  และชั้น 3  หรือแบงตามรูปลักษณะของวงรอบเชน  วงรอบปด (closed traverse)  วงรอบ
เปด (open traverse) 
 
ท่ีมา : ราชบัณฑิตยสถาน.  พจนานุกรมศัพทภูมิศาสตร ฉบับราชบัณฑติยสถาน.  พิมพคร้ังท่ี 4.  

กรุงเทพฯ :  ราชบัณฑิตยสถาน.  2549. 
 
 

4. หนาท่ีความรับผิดชอบ 
1. ผูอํานวยการสวนวิศวกรรม  มีหนาท่ีรับผิดชอบ  กํากบัดูแล 
2. หัวหนาฝายวางหมุดหลักฐาน มีหนาท่ีรับผิดชอบ ควบคุม ใหคําปรึกษา ตรวจสอบการปฏิบัติงาน 
3. หัวหนางานวิศวกรรม  มีหนาท่ีรับผิดชอบ ตรวจสอบและจัดทําประมาณการ 
4. หัวหนางานวางหมุดหลักฐาน  มีหนาท่ีรับผิดชอบ  ควบคุม กําหนดโครงขายและสายการระดับงาน 
    สํารวจวางหมุดหลักฐาน 
5. หัวหนาหนวยสํารวจ  มีหนาท่ีรับผิดชอบ ควบคุมการปฏิบัติงานสํารวจ 
6. คณะกรรมการตรวจสอบการปฏิบัติงาน มีหนาท่ีรับผิดชอบตรวจสอบและติดตามงานใหเปนไป 
    ตามแผนงานและแผนเงิน  คุณภาพงานใหเปนไปตามมาตรฐานของสํานักสํารวจดานวิศวกรรมและ  
    ธรณีวิทยา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  
6. ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
 6.1 ตรวจสอบหมุดหลักฐาน   คิดราคางานและจัดทําประมาณการ 



  

 6.2 วางแผนงานเบ้ืองตนในสํานักงาน  ประกอบดวย 
  6.2.1 กําหนดอัตรากําลัง-เคร่ืองมือสํารวจ-ระยะเวลาท่ีใชปฏิบัติงาน 
  6.2.2 นําหมุดหลักฐานเดิมท่ีมีอยู  มาลงตําแหนงในแผนท่ี 1: 50,000 แลวกําหนดตํา 
       แหนงท่ีจะกอสรางหมุดหลักฐาน ในบริเวณโครงการ และ/หรือ ใกลเคียงท่ีสุด 
  6.2.3 ออกแบบโครงขาย  และสายการระดับ 
  6.2.4 หาขอมูลเบ้ืองตนในเร่ืองท่ีเกี่ยวกับ สภาพภูมิประเทศ  ภูมิอากาศ การคมนาคม  
        ประชาชนในพ้ืนท่ี 
  6.2.5 ประสานงานกับหนวยงานท่ีเกีย่วของ 
  6.2.6 จัดเตรียม – ตรวจสอบเครื่องมือ, อุปกรณ และยานพาหนะใหอยูในสภาพ 

      พรอมปฏิบัติงาน 
 6.3 การเดินทางไปปฏิบัติงานจริงในสนาม 
  6.3.1 คนหาหมุดหลักฐานเดิม  ตรวจสอบสภาพหมุดวาสามารถใชงานไดหรือไม 
  6.3.2 กอสรางหมุดหลักฐานจริงในภูมิประเทศและจัดทําหมายพยาน 
  6.3.3 ปรับโครงขายและสายการระดับคร้ังสุดทายหลังจากตรวจเสนทางคมนาคม 

      และสภาพภูมิประเทศ 
6.3.4 ทําการรังวัดหมุดหลักฐานทางดิ่งและทางราบ 

6.4 คํานวณ  ตรวจสอบความถูกตอง  ประมวลผล  โดยใหอยูในเกณฑมาตรฐาน    
      ของสํานักสํารวจดานวิศวกรรมและธรณีวิทยา 
6.5 จัดทําแบบหมายหมุดหลักฐาน  สรุปผลการปฏิบัติงานและจัดทํารายงานเสนอ 

 
 
7. มาตรฐานงาน 

7.1  การสํารวจโยงคาพิกัดและคาระดับ 
วัตถุประสงค   เพื่อหาคาพิกดัและ / หรือคาระดับของหมุดหลักฐานท่ีสรางข้ึนใหมในเขตงาน

ซ่ึงจะใชเปนคาอางอิงสําหรับงานสํารวจทําแผนท่ี งานสํารวจทางดานวิศวกรรม และงานสํารวจเพ่ือ
การกอสรางโครงการนั้น 

 
7.2 จํานวนชางสํารวจ  เวลาท่ีใชในการสํารวจและผลงาน/เดือน 

งานโยงราคาคาพิกัดและคาระดับ 
7.2.1 งานโยงคาพิกัดโดยวิธีการวงรอบชั้นท่ี 2   เพื่อหาคาพิกัด UTM   หรือพิกัดฉาก  และฝง

หมุดหลักฐานถาวรแบบ  ข.  ทุกระยะ  4 - 5  กิโลเมตร และ  แบบ  ค.  ทุกระยะ  2  กโิลเมตร 
 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 

   1. ชางสํารวจ    2   คน 



  

   2. พนักงานขับรถ   2   คน 
   3. คนงานปฏิบัติงานสนาม  7-10 คน 

 ระยะเวลาทํางาน   22  วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   1. ภูมิประเทศเปนท่ีราบ หรือ ไรนาปนปา  51  กม./เดือน 
   2. ภูมิประเทศเปนปาโปรง หรือ ลูกเนิน  42  กม./เดือน 
   3. ภูมิประเทศเปนปาทึบ  ภูเขา  พรุ   
       หรือ  เขตชุมชนหนาแนน   34  กม./เดือน 
 

7.2.2 งานโยงคาพิกัดโดยวิธีการวงรอบชั้นท่ี 3   เพื่อหาคาพิกัด UTM  หรือพิกัดฉาก  และฝง
หมุดหลักฐานถาวรแบบ  ข.  ทุกระยะ  4 - 5  กิโลเมตร และ  แบบ  ค.  ทุกระยะ  2  กโิลเมตร 

 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 
   1. ชางสํารวจ    2   คน 
   2. พนักงานขับรถ    2   คน 
   3. คนงานปฏิบัติงานสนาม  7-10 คน 

 ระยะเวลาทํางาน   22  วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   1. ภมิูประเทศเปนท่ีราบ หรือ ไรนาปนปา  52  กม./เดือน 
   2. ภูมิประเทศเปนปาโปรง หรือ ลูกเนิน  44  กม./เดือน 
   3. ภูมิประเทศเปนปาทึบ  ภูเขา  พรุ   
       หรือ  เขตชุมชนหนาแนน   36  กม./เดือน 
 

7.2.3 งานโยงคาระดับโดยวิธีการระดับชั้นท่ี 2    เพื่อหาคาระดับ (รทก.)  ของหมุดหลักฐาน
และฝงหมุดหลักฐานถาวรแบบ  ข.  ทุกระยะ  4 - 5  กิโลเมตร และ  แบบ  ค.  ทุกระยะ  2  กิโลเมตร 

 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 
   1. ชางสํารวจ    2   คน 
   2. พนักงานขับรถ   2   คน 
   3. คนงานปฏิบัติงานสนาม  7-10 คน 

 ระยะเวลาทํางาน   22  วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   1. ภูมิประเทศเปนท่ีราบ หรือ ไรนาปนปา  60  กม./เดือน 
   2. ภูมิประเทศเปนปาโปรง หรือ ลูกเนิน  44  กม./เดือน 
   3. ภูมิประเทศเปนปาทึบ  ภูเขา  พรุ   



  

       หรือ  เขตชุมชนหนาแนน   30  กม./เดือน 
 

7.2.4 งานโยงคาระดับโดยวิธีการระดับชั้นท่ี 3    เพื่อหาคาระดับ (รทก.)  ของหมุดหลักฐาน
และฝงหมุดหลักฐานถาวรแบบ  ข.  ทุกระยะ  4 - 5  กิโลเมตร และ  แบบ  ค.  ทุกระยะ  2  กิโลเมตร 

 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 
   1. ชางสํารวจ    2   คน 
   2. พนักงานขับรถ    2   คน 
   3. คนงานปฏิบัติงานสนาม  7-10 คน 

 ระยะเวลาทํางาน   22  วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   1. ภูมิประเทศเปนท่ีราบ หรือ ไรนาปนปา  68  กม./เดือน 
   2. ภูมิประเทศเปนปาโปรง หรือ ลูกเนิน  56  กม./เดือน 
   3. ภูมิประเทศเปนปาทึบ  ภูเขา  พรุ   
       หรือ  เขตชุมชนหนาแนน   36  กม./เดือน 

7.2.5 งานรังวัดพิกัดดวยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม เพื่อหาคาพิกัดและอาซิมุทของหมุด
หลักฐานดวยเคร่ือง GPS ผลงาน 1 หนวยงาน เปนสถาน ี

 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 
   1. ชางสํารวจ (หัวหนาหนวย)  1  คน 
   2. ชางสํารวจ      6  คน 
   3. ชางคํานวณ    1  คน 
   4. พนักงานขับรถ   4  คน 
   5. คนงานปฏิบัติงานสนาม  7-10 คน 

 ระยะเวลาทํางาน   22 วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   งานรังวัดพกิัด   39  สถานี/เดือน 
 

7.2.6 งานรังวัดอาซิมุทดาราศาสตร  เพื่อตรวจสอบและควบคุมทิศทางแนวเล็งในสายงาน
วงรอบ  โดยการรังวัดอาซิมุทดาราศาสตร  จากดาว  หรือ  ดวงอาทิตย  ณ  ตําแหนงท่ีสรางหมุด
หลักฐานถาวรแบบ  ข. 

 ชางสํารวจ 1 ชุด  ประกอบดวย 
   1. ชางสํารวจ    2  คน 
   2. พนักงานขับรถ   2  คน 
   3. คนงานปฏิบัติงานสนาม 3  คน 



  

 ระยะเวลาทํางาน   22 วัน/เดอืน 
 ผลงาน 

   งานรังวัดพกิัด   7  สถานี/เดือน 
 
7.3 ลักษณะของงาน 

7.3.1 งานสรางหมุดหลักฐานถาวร (MONUMENTING) 
7.3.1.1 การเลือกท่ีตั้งหมุดหลักฐาน  
ตําแหนงท่ีสรางหมุดหลักฐานตองพิจารณาเลือกตําแหนงท่ีเหมาะสม เพือ่ใหหมุด
หลักฐานท่ีสรางข้ึนมีความม่ันคง ขอพิจารณาในการเลือกท่ีต้ังมีดังนี ้

 เปนตําแหนงท่ีม่ันคง แข็งแรง พื้นดินมีการอัดตัวแนน 
 เปนตําแหนงท่ียากแกการทําลาย ควรเลือกสรางในสถานท่ีราชการ วัด 

โรงเรียน หรือบริเวณท่ีคาดวาจะไมมีการกอสรางท่ีเปนอุปสรรคในการใช
หมุดท่ีสรางข้ึนไมควรสรางหมุดหลักฐานถาวรบนไหลถนน เพราะอาจถูก
ทําลายไดงาย 

 เปนตําแหนงท่ีเดนชัดงายตอการคนหา   
 หมุดคูท่ีสรางข้ึนตองไมมีส่ิงอ่ืนมาบังแนวเล็ง ระยะระหวางหมุดประมาณ 

200–500 ม. 
 กรณีของการสรางหมุดหลักฐานเพื่อรังวดัพิกัดดวยเคร่ืองรับสัญญาณ

ดาวเทียม ใหเลือกตําแหนงท่ีเหมาะสม ซ่ึงจะตองอยูในพื้นท่ีโลงแจง เพื่อให
สามารถรับสัญญาณจากดาวเทียม ท่ีโคจรอยูบนทองฟาไดทุกทิศทาง 

 
7.3.1.2 วัสดุและวิธีการสรางหมุดหลักฐาน  
วัสดุท่ีสรางหมุดหลักฐานสวนใหญ จะเปนคอนกรีตท่ีมีสวนผสมระหวาง ปูน – 
ทราย – หนิ เปนอัตราสวน 1 : 2 : 4  สวน วธีิการสรางแบงไดเปน 3 ลักษณะ คือ 

 นําวัสดุไปหลอในภูมิประเทศ ณ ตําแหนงท่ีเลือกตามลักษณะในขอ 7.3.1.1 
 หลอหมุดคอนกรีตตามแบบมาตรฐานของสํานักสํารวจฯ ไวกอนแลวนาํไป

ฝง 
 กรณีท่ีมีวตัถุธรรมชาติหรือส่ิงกอสรางท่ีม่ันคง เชน บนยอดเขาท่ีมีกอนหนิ

ใหญ อาคารคอนกรีต หรือ คอสะพานรถไฟ สามารถใชเปนท่ีสรางหมุดได
โดยสกัดลงไปใหลึกประมาณ 3 – 5 นิ้ว เทคอนกรีตและใชหัวนอตเหล็ก
หรือหมุดทองเหลืองเปน หวัหมุด 

 
7.3.1.3 แบบของหมุดหลักฐาน  



  

เพื่อใหหมุดหลักฐานถาวรของงานทุกชนดิ และทุกหนวยงานมีแบบมาตรฐาน 
เดียวกัน จึงกําหนดแบบหมุดหลักฐานถาวรของสํานักสํารวจดานวิศวกรรมและธรณีวิทยา 
เปน 3 แบบ มีลักษณะรูปรางและขนาดตาม ผนวก ก. ดังนี้ 

 หมุดหลักฐานถาวรแบบ ก.  
เปนหมุดหลอดวยคอนกรีตสองช้ัน  ผิวหนาเปนรูปส่ีเหล่ียมจัตุรัส มีหวัหมุดทํา

ดวยทองเหลือง ขนาดเสนผาศูนยกลาง 5 ซม. ขนาดของหมุด 0.60  0.60  0.70 ม. 
ตอกเข็มไมขนาดเสนผาศูนยกลาง 3 1 ม. จํานวน 4 ตน (ดูรูปผนวก ก. แบบ ก.) 

 หมุดหลักฐานถาวรแบบ ข.  
เปนหมุดหลอดวยคอนกรีต ผิวหนาเปนรูปส่ีเหล่ียมจัตุรัส มีหัวหมุดทําดวย

โลหะอยูตรงกลาง  ขนาดของหมุด 0.30  0.30  0.50 ม. ตอกเข็มไมขนาด
เสนผาศูนยกลาง   3  1 ม.  จํานวน  4   ตน  (ดูรูปผนวก ก. แบบ ข.) 

 หมุดหลักฐานถาวรแบบ ค.  
เปนหมุดหลอดวยคอนกรีต มี 2 ลักษณะ คือ 

 หมุดทอกลม   ขนาดเสนผาศูนยกลาง 0.10  0.30 ม. 
 หมุดส่ีเหล่ียม  ขนาด 0.15  0.15  0.30 ม. 

บนผิวหนาของหมุด ท้ัง 3 แบบ ใหระบุช่ือยอของกรมฯ โดยใชคําวา “ชป.” และ
หมายเลขหมุด พรอมกับอักษรเต็มหรือยอของโครงการนั้น โดยใหตัวอักษรช้ีไปทางทิศเหนือ 
(ดูรูปผนวก ก.)  

กรณีท่ีไมสามารถสรางหมุดหลักฐานถาวรได ใหใชหมุดช่ัวคราว (TBM : 
Temporary Bench Mark ) ใหใชหมุดไมขนาด 1 1 ยาว 10 – 20  ซม. หรือ ตะปูขนาด 3 
ตอกลงบนพ้ืนดิน หรือ ผิวถนน ตามตําแหนงท่ีเหมาะสมในการปฏิบัติงาน 

 
7.3.1.4 หมายพยาน (REFERENCE MARKS) 
เพื่อความสะดวกในการคนหา หมุดหลักฐานถาวรแตละหมุด จะตองมีหมายพยา 

อยางนอย 2 แหง หมายพยานนี้อาจเปนส่ิงกอสรางถาวร หรือวัตถุตามธรรมชาติท่ีเดนชัด ซ่ึง
อยูใกลหมุดในรัศมีประมาณ 30 ม. วัตถุหมายพยานเหลานี้คาดวาจะไมถูกทําลายหรือสูญ
หายไป เชน ตนไมใหญ มุมบาน เสาธง และสามารถวัดระยะระหวางหมุดกับหมายพยานได
โดยตรง ท้ังนี้เพื่อท่ีจะสามารถหาตําแหนงของหมุดโดยวธีิสกัดกลับได ในกรณีท่ีหมุด
หลักฐานถูกดนิกลบหรือถูกทําลายไป 

 
 
7.3.1.5 แบบแสดงรายละเอียดหมดุหลักฐาน (DESCRIPTIONS) 
แบบแสดงรายละเอียดหมุดหลักฐาน  เปนแบบบันทึกรายละเอียดท่ีต้ังและขอมูลท่ี 



  

สําคัญของหมุดหลักฐาน  เพือ่ใหสามารถคนหาหมุดหลักฐานนั้นไดงาย  ขอความอธิบาย
รายละเอียดในแบบแสดงท่ีต้ังหมุดหลักฐานตองส้ัน   กะทัดรัด   มีใจความท่ีสมบูรณและเปน
แบบเดยีวกัน  ภาพสเก็ตท่ีต้ังหมุดจะตองชัดเจน มีรายละเอียดท่ีจําเปนสําหรับคนหาหมุด
เทานั้น  เชน  แสดงวัตถุถาวรท่ีมีลักษณะเดนตามธรรมชาติ  การแสดงทิศทางตองถูกตอง  
รายละเอียดในแบบประกอบดวย 

 ตําแหนงท่ัวไป ระบุบริเวณที่ต้ังของหมุด สถานท่ีต้ังของหมุด ตําบล อําเภอ 
จังหวดั  รวมท้ังเสนทางในการเขาถึงหมุด  โดยเร่ิมจากจุดท่ีหางายท่ีสุด 

 ตําแหนงท่ีแนนอน ระบุวัตถุถาวรหรือกึ่งถาวรที่ใกลเคียงท่ีสุด เชน อาคาร
เรียน เสาธง ถังประปา  ตนไมใหญ  ลักษณะของหมุดหลักฐาน เชน เปน
หมุดหลักฐานถาวรแบบ ข. หมุดสกัดบนกอนหิน 

 หมายพยาน แสดงลักษณะของหมายพยาน  ทิศทาง และระยะจากหมุดไป
ยังหมายพยาน 

 หมุดคู ใหแสดงตําแหนงและทิศทางของหมุดคูไวเพื่อสะดวกในการใช
งาน  

เม่ืองานสํารวจของโครงการเสร็จลงแลว ใหตรวจสอบและเพ่ิมเติมรายละเอียด
ขอความตางๆ ในแบบหมายหมุดหลักฐานใหสมบูรณ พรอมท้ังทําบัญชีคาพิกัดและ/หรือคา
ระดับของหมุดทุกหมุด รวมทั้งแผนท่ีสารบัญแสดงตําแหนงของหมุด และภาพถายของหมุด 
แลวรวบรวมสงใหหนวยงานท่ีรับผิดชอบ เก็บเปนหลักฐานไวใชงานตอไป 

 
7.3.2 งานสํารวจโยงคาพิกัด 
 

7.3.2.1 งานรังวัดพิกัดดวยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม 
เปนวิธีการรังวัดเพื่อกําหนดตําแหนงจากดาวเทียม จี พี เอส  (GPS : Global  

Positioning System) หรือระบบดาวเทียมอ่ืน โดยนําเคร่ืองรังวัดไปตั้งรับสัญญาณท่ีตําแหนง
หมุดหลักฐาน หรือจุดท่ีตองการหาคาพิกัด ตามเสนโครงขายการรังวัดท่ีไดจัดเตรียมไว
ลวงหนา แลวนําผลการรังวัดมาประมวลผลและปรับแกโครงขาย คาพิกัดท่ีคํานวณไดตองมี
คาพิกัดทางยีออเดซี (Geodetic Coordinates) และคาพิกัดกริด ยู ที เอ็ม (UTM : Universal 
Transverse Mercator) บนพื้นหลักฐานสากล WGS 84  (World Geodetic System 1984) และ
บนพื้นหลักฐานอินเดียน 2518 (Indian 1975 Datum) 

 
 
7.3.2.2  งานวงรอบ (Traverse) 
เปนวิธีการรังวัด เพื่อคํานวณหาพกิัดตําแหนงของจุดตางๆ โดยการวดัมุมและ 



  

วัดระยะท่ีเช่ือมตอระหวางจดุในลักษณะตอเนื่องกัน คาพิกัดตองคํานวณเปนคาพิกดักริด  
ยู ที เอ็ม บนพืน้หลักฐานอินเดียน 2518 หรือพื้นหลักฐาน WGS 84 
 
7.3.3 งานสํารวจโยงคาระดบั (Spirit Levelling) 
เปนวิธีการรังวัดเพื่อคํานวณหาคาระดับความสูง (กําหนดสูง – ผท.ทหาร) ของหมุดหลักฐาน  

หรือจุดตางๆซ่ึงอางอิงกับพื้นระดับน้ําทะเลปานกลาง ( รทก. : MEAN SEA LEVEL ) โดยการวัดคา
ตางระดับตอเนื่องจาก จดุ ถึง จุด ดวยกลองระดับและไมแบงสวนเมตร 

 
7.4  ชนิดของงาน 

7.4.1 งานรังวัดพิกัดดวยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม 
7.4.1.1 ขอกําหนดเฉพาะและมาตรฐานความถูกตอง 
การรับสัญญาณดาวเทียม ใชเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม (Reciever) แบบ Geodatic 

ซ่ึงมีคุณลักษณะเฉพาะดังนี้ 
 ชองรับสัญญาณแบบความถ่ีเดียว (L1) หรือสองความถ่ี (L1, L2) 
 วัดเสนฐานความยาวในแบบ Static ไมมากกวา 15 กม. ความถูกตองของ 

การรังวัดระยะเสนฐานทางราบ ±10 mm. +1 ppm. Rms. หรือดีกวา หากเกิน
ตองต้ังเคร่ืองรับสัญญาณใหม 

 จํานวนเคร่ืองรับสัญญาณต้ังแต 3 เคร่ืองข้ึนไป 
 

7.4.1.2 เคร่ืองมือและอุปกรณ 
ในการรังวัดพิกัดดวยเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS แตละหนวย ประกอบดวย 

เคร่ืองมือและอุปกรณดังนี้ 
 เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GPS ความถ่ีเดียว (L1) ไดท้ัง C/A Code และ 

Carrier  รับสัญญาณปรับแกคาพิกัดจากดาวเทียม DGPS แบบ RTCM  มี
ชองรับสัญญาณจากดาวเทียมไมนอยกวา 12  ชองสัญญาณ   หรือเคร่ืองรับ
สัญญาณดาวเทียมความถ่ี L1 (1575.42 MHZ) และ L2 (1272.60 MHz) 
แยกกัน  โดยมีชองรับสัญญาณดาวเทียมความถ่ี L1 และ L2 ไมนอยกวา
ความถ่ีละ 14 ชองสัญญาณ และ  SBAS จํานวนไมนอยกวา 2 ชองสัญญาณ   
จํานวน 3 ชุด  

 โปรแกรมประยุกตท่ีใชในการประมวลผล 
 ไมโครคอมพิวเตอร  ใชประมวลผลขอมูลสัญญาณดาวเทียม 
 เคร่ืองส่ือสาร ท่ีใชในการติดตอ 
 ยานพาหนะ 



  

 
7.4.1.3 การปฏิบัติงานในสนาม 

 เลือกหมุดหลักฐานท่ีทราบคาพิกัดเปนสถานีฐานโดยมีขอกําหนดดังนี้ 
 ตองทราบขอมูลของสถานีฐาน ไดแก คาพิกัด คาปรับแก สถานท่ีต้ัง

ของสถานี 
 ตําแหนงของสถานีฐานอยูในสภาพเดิมและสามารถตั้งเคร่ืองรับ

สัญญาณไดโดยไมมีผลกระทบของคล่ืนสะทอนท่ีเปนสาเหตุทําใหเกิด
คล่ืนหลุด 

 เลือกหมุดหลักฐานท่ีทราบคาพิกัดเปนสถานีฐาน  โดยมีขอกําหนด ดังนี้ 
 เปนตําแหนงท่ีม่ันคง  แข็งแรง  พื้นดินมีการบดอัดท่ีดี 
 เปนตําแหนงท่ียากแกการโดนทําลายและไมมีการเปล่ียนแปลงสภาพ 

ภูมิประเทศในอนาคต  ควรเลือกสรางในสถานท่ีราชการ เชน วัด  
โรงเรียน  หรือบริเวณท่ีคาดวาไมมีการกอสรางท่ีจะเปนอุปสรรคในการ
ใชงานหมุดท่ีสรางข้ึนใหม  ไมควรสรางหมุดหลักฐานบนไหลถนน
เพราะอาจถูกทําลายไดงายและไหลทางมีการทรุดตัวไดงาย 

 เปนตําแหนงท่ีเดนชัด งายตอการคนหา 
 หมุดหลักฐาน (แบบคู) ท่ีสรางข้ึนใหมตองมองเห็นกัน  ไมมีส่ิงบดบัง

แนวเล็งและระยะหางระหวางหมุดท้ัง 2 ไมควรต่ํากวา 100 ม. 
 หมุดหลักฐานท่ีสรางข้ึนใหมไมควรอยูใกลแนวสายสงศักยสูง 
 ระบุตําแหนงท่ีต้ังของหมุดหลักฐานท่ีสรางข้ึนใหม  สถานท่ีต้ังของ

หมุด  ตําบล อําเภอ จังหวัด  เสนทางในการเขาถึงหมุด  โดยเร่ิมตนจาก
ถนนสายหลักหรือสถานท่ีท่ีบุคคลท่ัวไปรูจัก 

 เขียนแผนที่แสดงตําแหนงของหมุดหลักฐานท่ีสรางข้ึนใหมโดยสังเขป
และโยงยึด  (ระยะและภาคทิศ)  ตําแหนงของหมุดหลักฐานกับ
ส่ิงกอสรางหรือวัตถุธรรมชาติท่ีเดนชัด  เชน มุมบาน มุมอาคารตางๆ ท่ี
กอสรางอยางถาวร  เสาธง ตนไมยืนตน ฯลฯ 

 ระยะหางระหวางเสนฐานท่ียาวท่ีสุดไมเกิน 15 กม. (ระยะหางระหวางหมุดคู 
ประมาณ 4-6 กม.) 

 จํานวนเสนฐานแตละโครงขายไมเกิน 10 เสนฐาน  มุมระหวางเสนฐานไมนอย
กวา 15 องศา 

 การรังวัดแตละเสนฐานใชเวลาไมนอยกวา 45 นาที 
 จัดเก็บขอมูลสนามเพื่อนําขอมูลเขาสูการประมวลผล ปรับแก  
 รับสัญญาณจากกลุมดาวเทียมเดียวกันในชวงเวลาเดียวกัน  ไมนอยกวา 4 ดวง 



  

 มุมกั้นทองฟา (mask angle) ของเคร่ืองไมนอยกวา 15 องศา   
 หมุดหลักฐานท่ีสรางใหมตองมีเสนฐานท่ีโยงมาสถานีฐานอ่ืนไมนอยกวา 2 เสน 
 จํานวนหมุดในหนึ่งวงรอบไมควรเกิน 8 หมุด 
 หลีกเล่ียงการตั้งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมในสภาพอากาศ ฝนตกหนัก หรือฟา

คะนอง  
 คา PDOP: position dilution of precision ไมเกิน 7.0 หากเกิน ตองต้ังเคร่ืองรับ

สัญญาณใหม 
 

7.4.1.4 การคํานวณและปรับแก 

 นําขอมูลสนามเขาสูโปรแกรมประมวลผล  เลือกหมุดหลักฐานท่ีทราบคาเปน
หมุดควบคุมคาพิกัด 

 การประมวลเสนฐานแตละเสนฐาน ตัดดาวเทียมบางดวงออกกรณีท่ีสัญญาณถูก
การรบกวน 

 การประมวลผลปรับแก  เสนฐานโครงขาย  โดยวิธี least squares และคํานวณ
ปรับแกหาคาระดับโดยใช geoid model  

 
 
7.4.2 งานโยงคาพิกัดดวยวิธีการวงรอบชัน้ท่ี 2 

7.4.2.1 ขอกําหนดเฉพาะและมาตรฐานความถูกตอง 
 การวัดมุม 

 ใชกลองวัดมุมท่ีมีความละเอียด 1 หรือดีกวา 
 จํานวนศูนยของการวัด 4 ศูนย 
 ความตางของแตละศูนยกับคาปานกลางไมเกิน 5 

 การวัดระยะ 

 ใชเคร่ืองวัดระยะอิเลคทรอนคิส ท่ีมีความละเอียด   (5 mm.  5 ppm. D) 
หรือดีกวา 

 ระยะระหวางหมุดไมนอยกวา 200 ม. 
 วัดระยะ 2 เท่ียว ( ไป – กลับ ) ความละเอียดของการวัดระยะ 1 / 15,000 

หรือดีกวา 
 

 การวัดอาซิมุท ดาราศาสตร (ASTRONOMICAL AZIMUTH) 

 ทําการรังวัดอาซิมุท ทุก  20 – 25 มุม 



  

 จํานวนศูนยของการวัด 12 – 16 ศูนย 
 Probable Error  ของผลปานกลางไมเกิน 2.0 
 จํานวนแกของมุมวงรอบเม่ือตรวจสอบกับคาอาซิมุทไมเกินมุมละ3หรือ

10N (N  เปนจํานวนมุม) 
 ความคลาดเคล่ือนในการบรรจบทางตําแหนง เม่ือปรับแกมุมแลวไมเกนิ              

1 / 10,000 
 

7.4.2.2  การกรุยแนวและสรางหมุดหลักฐาน 

 คนหาหมุดหลักฐานท่ีจะใชออกงาน และเขาบรรจบ ซ่ึงเปนหมุดหลักฐาน
ช้ันท่ี 2 หรือช้ันท่ีสูงกวา 

 กรุยแนวเสนวงรอบจากหมุดหลักฐานท่ีทราบคาแลว เขาเขตโครงการพรอม
ท้ังกําหนดตําแหนง ของหมุดวงรอบและตําแหนงท่ีจะสรางหมุดหลักฐาน
ถาวร 

 สรางหมุดหลักฐานถาวร 
 แบบ ข. เปนคูทุกระยะ 4 – 5 กม. 
 แบบ ค. เปนคูทุกระยะ 2 กม. 

 สรางหมุดช่ัวคราว (หมุดไม) ทุกหมุดวงรอบ 
 

7.4.2.3   การวัดมุมและวัดระยะ 

 วัดมุมทุกหมุดวงรอบ 
 วัดระยะระหวางหมุดวงรอบ 
 วัดอาซิมุทดาราศาสตร เพื่อควบคุมทิศทางของเสนวงรอบทุก 20 - 25 มุม 

 
7.4.2.4   การคํานวณ 
 ตรวจสอบคามุมและระยะใหอยูในเกณฑตามขอ 7.4.2.1 
 คํานวณคาพิกดัในระบบพิกดั ยู ที เอ็ม 
 

7.4.3  งานโยงคาพิกัดดวยวิธีการวงรอบชัน้ท่ี 3 
7.4.3.1 ขอกําหนดเฉพาะและมาตรฐานความถูกตอง 
 การวัดมุม 

 ใชกลองวัดมุมท่ีมีความละเอียด 1หรือดีกวา กรณีท่ีใชกลองวัดมุมอีเลคท
รอนิคสตองมีความละเอียด 20 หรือดีกวา 



  

 จํานวนศูนยของการวัด 2 ศูนย 
 ความตางของแตละศูนยกับคาปานกลางไมเกิน 10 
 สถานีแรกและสถานีสุดทายของการวัดมุมตองไมเปนหมุดเดียวกัน 

 การวัดระยะ 

 ใชเคร่ืองวัดระยะอิเลคทรอนคิส หรือโซลานเหล็ก (STEEL TAPE) 
 ความละเอียดของการวัดระยะ 1/7,500 หรือดีกวา 

 การวัดอาซิมุทดาราศาสตร  

 ทําการรังวัดอาซิมุท ทุก  30 – 40 มุม 
 จํานวนศูนยของการวัด  8 – 12 ศูนย 
 Probable Error  ของผลปานกลางไมเกิน 5 
 จํานวนแกของมุมวงรอบเม่ือตรวจสอบกับคาอาซิมุทไมเกินมุมละ5หรือ

15N (N  เปนจํานวนมุม) 
 ความคลาดเคล่ือนในการบรรจบทางตําแหนง เม่ือปรับแกมุมแลวไมเกนิ 

1/5,000 
 

7.4.3.2  การกรุยแนวและสรางหมุดหลักฐาน 

 คนหาหมุดหลักฐานท่ีจะใชออกงานและเขาบรรจบ ซ่ึงเปนหมุดหลักฐาน
ช้ันท่ี 3 หรือช้ันท่ีสูงกวา 

 กรุยแนวเสนวงรอบจากหมุดหลักฐานท่ีทราบคาแลว เขาเขตโครงการพรอม
ท้ังกําหนดตําแหนง ของหมุดวงรอบและตําแหนงท่ีจะสรางหมุดหลักฐาน
ถาวร 

 สรางหมุดหลักฐานถาวร 
 แบบ ข. เปนคูทุกระยะ 4 – 5 กม. 
 แบบ ค. เปนคูทุกระยะ 2 กม. 

 สรางหมุดช่ัวคราว (หมุดไม) ทุกหมุดวงรอบ 
 

7.4.3.3   การวัดมุมและวัดระยะ 

 วัดมุมทุกหมุดวงรอบ 
 วัดระยะระหวางหมุดวงรอบ 
 วัดอาซิมุทดาราศาสตร เพื่อควบคุมทิศทางของเสนวงรอบทุก 40 มุม หรือ

นอยกวา 
 



  

7.4.3.4   การคํานวณ 

 ตรวจสอบคามุมและระยะใหอยูในเกณฑตามขอ 7.4.3.1 
 คํานวณคาพิกดัในระบบพิกดั ยู ที เอ็ม 
 

7.4.4 งานโยงคาระดับ โดยวิธีการระดับชั้นท่ี 2 
7.4.4.1 ขอกําหนดเฉพาะและมาตรฐานความถูกตอง 
 เคร่ืองมือและอุปกรณ 

 ใชกลองระดับอัตโนมัติซ่ึงมีความคลาดเคล่ือนเฉล่ียในการปรับเสนเล็ง 0.5 
ฟลิบดาหรือ กลอง Tilting ซ่ึงมีความไวของหลอดระดับ 30 ฟลิบดา ตอ 2 
มม. หรือดีกวา และประกอบดวย Parallel Plate Micrometers และมีคา
เบ่ียงเบนมาตรฐานของการทําระดับไป – กลับ (Double – run) 1.5 มม./กม. 
หรือดีกวา 

 ใชไมแบงสวนเมตร ท่ีทําดวยโลหะอินวาร มีหลอดระดบัฟองกลมประกอบ 
และเหล็กรองรับไมแบงสวนเมตร (Ground Plates) 

หรือ 

 ใชกลองระดับดิจิตอล (Digital Level) ซ่ึงมีกําลังขยายของกลองสอง 
(Telescope) ไมนอยกวา 30 เทา และความเบ่ียงเบนมาตรฐานของการทํา
ระดับไป – กลับ (Double – run) 1.5 มม./กม. หรือดีกวา มีระบบบันทึก
ขอมูลภายในตัวเคร่ือง (Internal Memory) หรือแผนบันทึกขอมูล (Memory 
Card) 

 ใชไมแบงสวนเมตร  ชนิดแถบรหัส (Bar Code) มีหลอดระดับฟองกลม
ประกอบ และเหล็กรองรับไมแบงสวนเมตร (Ground Plates) 

 
 การปฏิบัติงานสนาม 

 ความยาวของสายการระดับ ไมเกิน  60 กม. 
 ทําระดับเท่ียวเดียว (Single Run) ถาหมุดหลักฐานท่ีใชออกงานและเขา

บรรจบอยูหางกันไมเกิน 20 กม. ถาเกิน 20 กม.ใหทําระดับแบบไป – กลับ 
 ถาไมมีหมุดหลักฐานเขาบรรจบ ใหทําระดับแบบไป – กลับ โดยเดนิระดับ

เท่ียว  ทํากลับ ผานหมุดหลักฐานทุกหมุดของเท่ียวทําไป 
 แบงสายระดบัออกเปนตอนการระดับทุกชวง 1 – 3 กม. 
 ระยะไกลสุดระหวางกลองกบัไมแบงสวน ม. ไมเกิน 80 ม. 
 ความตางระหวางระยะไมหนาและระยะไมหลัง ไมเกิน 10 ม. 



  

 ความตางสะสมระหวางผลรวมระยะไมหนา กับผลรวมระยะไมหลัง ของ
ตอนการระดับไมเกิน 10 ม. 

 หมุดออกงาน และหมุดเขาบรรจบ ตองไมใชหมุดเดยีวกัน 
 ความคลาดเคล่ือนระหวางเท่ียวทําไปกับเท่ียวทํากลับ หรือในการเขา 

บรรจบหมุด ไมเกิน 8.4 มม.K   (K = ระยะทางเปนกม.) 
 
7.4.4.2  การกรุยแนวและสรางหมุดหลักฐาน 

 คนหาหมุดหลักฐาน การระดบัช้ันท่ี 1 หรือช้ันท่ี 2 เพื่อใชออกงานและเขา
บรรจบ 

 กรุยแนวสายการระดับ และกําหนดตําแหนงท่ีจะสรางหมุดหลักฐาน 
 สรางหมุดหลักฐานถาวร 
 แบบ ข. ทุกระยะ 4 – 5 กม. 
 แบบ ค. ทุกระยะ 2 กม. 

 
7.4.4.3 การวัดระดับ 
เคร่ืองมือ วิธีการรังวัด และการคํานวณปรับแกใหเปนไปตามเกณฑกาํหนดเฉพาะ
ของงานระดับช้ันท่ี 2 

 
7.4.5 งานโยงคาระดับ โดยวิธีการระดับชั้นท่ี 3 

7.4.5.1 ขอกําหนดเฉพาะและมาตรฐานความถูกตอง 
 เคร่ืองมือและอุปกรณ 

 ใชกลองระดับอัตโนมัติ หรือกลองTilting ซ่ึงมีความไวของหลอดระดับ 60 
ฟลิปดา ตอ 2 มม. หรือดีกวา 

 ใชไมแบงสวนเมตร แบบธรรมดา 
หรือ 

 ใชกลองระดับดิจิตอล (Digital Level) ซ่ึงมีกําลังขยายของกลองสอง ไม
นอยกวา 24 เทา และความเบ่ียงเบนมาตรฐานของการทําระดับไป – กลับ 
2.0 มม./กม. หรือดีกวา 

 ใชไมแบงสวนเมตร ชนิดแถบรหัส (Bar Code) มีหลอดระดับฟองกลม
ประกอบ และเหล็กรองรับไมแบงสวนเมตร (Ground Plates) 

 
 การปฏิบัติงานสนาม 



  

 ความยาวของสายการระดับ ไมเกิน  40 กม. 
 ทําระดับเท่ียวเดียว (Single Run) ถาหมุดหลักฐานท่ีใชออกงานและเขา

บรรจบ อยูหางกันไมเกิน 20 กม. ถาเกิน 20 กม.ใหทําระดับแบบไป – กลับ 
 ถาไมมีหมุดหลักฐานเขาบรรจบ ใหทําระดับแบบไป – กลับ  โดยเดนิระดับ

เท่ียว ทํากลับ ผานหมุดหลักฐานทุกหมุดของเท่ียวทําไป 
 แบงสายการระดับออกเปนตอน ความยาวตอนละ 1 – 3 กม. 
 การอานคาระดับใหอานท้ังสามสายใย คือ สายใยบน ( U) สายใยกลาง (M) 

และสายใยลาง (L) โดยให ผลบวกของสายใยบนกับสายใยลาง เทียบกบั 2
เทาของสายใยกลาง ตองไมเกิน 2 มม.21 

 ระยะไกลสุดระหวางกลองกบัไมระดับ ไมเกิน 100 ม. 
 หมุดออกงาน และหมุดบรรจบตองไมใชหมุดเดยีวกัน 
 ความคลาดเคล่ือนระหวางเท่ียวทําไปกับเท่ียวทํากลับ และในการเขาบรรจบ

หมุดไมเกิน 12 มม.K (K= ระยะทางเปน กม.) 
 

7.4.5.2  การกรุยแนวและสรางหมุดหลักฐาน 
 คนหาหมุดหลักฐาน การระดบัช้ันท่ี 3 หรือช้ันสูงกวา เพือ่ใชออกงานและเขา

บรรจบ 
 กรุยแนวสายการระดับ และกําหนดตําแหนงท่ีจะสรางหมุดหลักฐาน 
 สรางหมุดหลักฐานถาวร 

 แบบ ข. ทุกระยะ 4 – 5 กม. 
 แบบ ค. ทุกระยะ 2 กม. 
 

7.4.5.3 การวัดระดับ 

 เคร่ืองมือ วิธีการวัด และคํานวณปรับแกใหเปนไปตามเกณฑกําหนดของงาน
ระดับช้ันท่ี 3 

 
 
 
 
 

ขอควรระวัง 



  

- การสรางหมุดหลักฐานในบริเวณพืน้ท่ีของเอกชนหรือสถานท่ีราชการ ควรขออนุญาตเจาของ
พื้นท่ีกอนทุกคร้ังและขอใหเจาของพื้นท่ีชวยดแูลรักษาตามสมควรและหามเคล่ือนยายทําลายโดย
เด็ดขาด 

- ในการประมวลผลขอมูล GPS ใหใช Software  ท่ีมากับเคร่ืองเทานั้น หากใช Software กลางควร
ตรวจสอบคา offset ของแตละเคร่ืองมือใหถูกตอง 

 
 
8. ระบบติดตามประเมินผล 

-  แตงต้ังคณะกรรมการตรวจสอบการปฏิบัติงานทุกโครงการ 
-  หัวหนาหนวยสํารวจ  จัดสง  แบบรายงานผลงาน – คาใชจายประจําเดือน  ทุกเดือน 
-  หัวหนาหนวยสํารวจ  จัดสง  แบบรายงานการใชยานพาหนะประจําเดือน  ทุกเดือน 

  
 
9. เอกสารอางอิง 
 สํานักสํารวจดานวิศวกรรมและธรณีวิทยา.  หลักการสํารวจ. 
 
 ราชบัณฑิตยสถาน.  พจนานกุรมศัพทภูมิศาสตร ฉบับราชบัณฑิตยสถาน.  พิมพคร้ังท่ี 4.  กรุงเทพฯ :  
ราชบัณฑิตยสถาน.  2549. 
 
 
10. แบบฟอรมท่ีใช 

- แบบหมายหมุดหลักฐาน 
- บัญชีคาพิกัด ระดับ 
- แบบจดงานรังวัดระดับช้ัน 2 
- แบบคํานวณงานรังวัดระดับช้ัน 2 
- หมุดหลักฐานถาวรแบบ ก., ข. และ ค. 
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ปจจัยการพิจารณาการจําแนกประเภทกระบวนงาน 
 
กระบวนการพัฒนาแหลงน้าํ   งานสํารวจวางหมุดหลักฐาน 

1. เปนกระบวนการ  สรางคุณคา ของกรมชลประทาน 
 
2. ขอกําหนดท่ีสําคัญ 

หมุดหลักฐานท่ีไดตองมีคาพิกัดและระดบัท่ีถูกตองตามเกณฑมาตรฐานงาน  คํานวณตรวจสอบและ
จัดทําแบบหมายหมุดหลักฐานจัดสงใหหนวยงานที่เกีย่วของภายในเวลาท่ีกําหนด เพือ่ใชเปนคา
อางอิงสําหรับงานสํารวจทําแผนที่ งานสํารวจทางดานวศิวกรรมและงานสํารวจเพ่ือการกอสราง 
 

3. ตัวช้ีวดัท่ีสําคัญของกระบวนการ 
รอยละของโครงการท่ีสํารวจวางหมุดหลักฐานแลวเสร็จทันเวลาและไดมาตรฐานตามกําหนด 
 

4. ความสอดคลองกับเกณฑกาํหนดกระบวนการ 
ฝายสํารวจวางหมุดหลักฐานไดกําหนดกระบวนการท่ีสรางคุณคาโดยพิจารณาจากพนัธกิจ 

หลัก  ซ่ึงในแตละพันธกิจหลักมีกระบวนการที่จะสรางคุณคาตอกระบวนการสรางผลผลิต  ตอ
ผูรับบริการและผูมีสวนไดสวนเสียเพื่อใหบรรลุตอพันธกิจและวัตถุประสงคของฝายสํารวจวางหมุด
หลักฐาน  พรอมกับมีการใชขอมูลและสารสนเทศพรอมกับการแลกเปลี่ยนความรูตางๆ  ในการ
สนับสนุนและตัดสินใจเพื่อประกอบการในการสนับสนนุและตัดสินใจเพื่อประกอบการพิจารณา
กําหนดกระบวนการท่ีสรางคุณคา  ดังนี ้

 
กระบวนการสรางคุณคา 

เกณฑกําหนดกระบวนการสรางคุณคา ความเช่ือมโยงกับเกณฑ 
- เปนกระบวนการสรางผลผลิตตามพันธกจิ 
 

มีปริมาณนํ้าเกบ็กักและพื้นท่ีชลประทานเพ่ิมข้ึน 
-ชป01 : จํานวนปริมาณเก็บกักท่ีเพิ่มข้ึน 
-ชป02 : จํานวนพื้นท่ีชลประทานท่ีเพิ่มข้ึน 
-ชป03 : จํานวนแหลงน้ําเพื่อชุมชนท่ีเพิ่มข้ึน 
-ชป07 : จํานวนพื้นท่ีจดัรูปท่ีดินท่ีเพิ่มข้ึน 
-ชป14 : รอยละของงานสํารวจท่ีแลวเสร็จตาม
แผน 

 
 

รายชื่อผูจัดทํา 



  

 
 

1. นายประสิทธ์ิ  พันธบุญเกิด  หัวหนาฝายสํารวจวางหมุดหลักฐาน 
2. นายชวลิต  ธรรมรัตนะศิริ  หัวหนางานวางหมุดหลักฐาน 
3. นายณฐัพล  โพธ์ิคล่ี   วิศวกรสํารวจชํานาญการ 
4. นายเลอชัย  เกตวัลย   นายชางสํารวจชํานาญงาน 
5. จาสิบเอกเฉลิมพล  เอ่ียมสอาด  นายชางสํารวจชํานาญงาน 
6. นายสุวรรณศักดิ์  โพธ์ิดา  ชางสํารวจช้ัน 3 

 
 


