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ค าน า 

 เอกสารฉบับนี้เป็นการรวบรวมข้อมูลความรู้ เกี่ยวกับ ความละเอียดของการท าระดับเพื่อการก่อสร้าง 

ของ ผกส.กศ.รร.ช.กช. โดยมีจุดประสงค์เพื่อการปฏิบัติงานส ารวจโดยเฉพาะอย่างยิ่งการถ่ายระดับ ให้มีความ

ถูกต้อง สมบูรณ์และน่าเช่ือถือ เพื่อใช้ในงานก่อสร้าง รวมท้ังจัดระเบียบท างานระดับให้เป็นมาตรฐานสากล
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คู่มือการจัดท า ความละเอียดของการท าระดับเพื่อการก่อสร้าง 

๑. วัตถุประสงค์ของการจัดท าคู่มือ 

๑.๑ เพื่อให้ก าลังพลผู้ปฏิบัติงานส ารวจ ทราบวิธีการตรวจสอบกล้องระดับด้วยตนเอง 

๑.๒ เพื่อให้ก าลังพลผู้ปฏิบัติงานส ารวจ ทราบวิธีการปรับแก้ค่าระดับจากความผิดพลาดต่าง ๆ 

๑.๓ เพื่อเป็นแนวทางให้ผู้ท่ีเกี่ยวข้องสามารถอ่านและเข้าใจ วิธีการตรวจสอบกล้องระดับ และ

วิธีการปรับแก้ค่าระดับ ได้อย่างถูกต้องและแม่นย า 

๑.๔ ใช้เป็นคู่มือส าหรับการท าวงรอบ และปรับแก้ค่า โดยกล้องระดับได้ 

๑.๕ ใช้บรรยายวิชาการในหลักสูตรช่างส ารวจ ของ กช. ได้ 

๒. ขอบเขต 

 คู่มือการจัดท า ความละเอียดของการท าระตับเพื่อการก่อสร้าง เน้นการใช้กล้องระดับในงาน

ส ารวจ โดยมีเนื้อหาเกี่ยวกับการตรวจสอบของกล้องระดับ และการถ่ายระดับจากจุดท่ีทราบค่าแล้วไป

ยังจุดท่ีต้องการทราบค่าระดับ เพื่อปรับแก้ค่าระดับให้ถูกต้อง 

๓. กล่าวทั่วไป 

 กล้องระดับ เป็นอุปกรณ์พื้นฐานในงานส ารวจ และงานส ารวจต้องมีความแม่นย าและถูกต้อง

เป็นหลัก การท างานส ารวจแต่ละครั้งจะต้องแน่ใจว่าอุปกรณ์ท่ีใช้ในงานส ารวจสามารถใช้งานได้ดีอยู่ 

หรือไม่ก่อให้เกิดความผิดพลาด ดังนั้นการท่ีจะน ากล้องระดับออกมาใช้แต่ละครั้ง ต้องมั่นใจว่ากล้อง

ระดับของเรานั้นยังมีความถูกต้องอยู่ และหลังจากท่ีกล้องมีความถูกต้องแล้ว การท าระดับแต่ละครั้ง

ต้องมีความแม่นย าของค่าระดับ เพื่อให้ค่านั้นเกิดความน่าเช่ือถือตามหลักมาตรฐานสากล  
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บทท่ี ๑ การระดับ 

๑.๑ การส ารวจ 

 การส ารวจเป็นงานท่ีต้องการความถูกต้องและแม่นย า เพื่อให้ค่าท่ีได้เป็นค่าท่ีเช่ือถือได้ ก่อนท างาน

ส ารวจจ าเป็นต้องตรวจสอบความถูกต้องของอุปกรณ์ว่ามีความเท่ียงตรงมากน้อยเพียงใด  การส ารวจการโยง

ค่าระดับเป็นการหาค่าระดับของหมุดหลักฐานหรือหมุดช่ัวคราวในระหว่างการปฏิบัติงานส ารวจท่ีสร้างขึ้นใหม่

ในเขตงานซึ่งจะให้เป็นค่าอ้างอิง  เป็นการถ่ายค่าระดับจากหมุดส ารวจท่ีทราบค่าระดับไปยังหมุดส ารวจอื่นๆ 

หรือไปยังพื้นท่ีท่ีต้องการทราบค่าระดับ  โดยการย้ายกล้องระดับไปเรื่อยๆ  และจ าเป็นท่ีจะต้องมีการ

ตรวจสอบความถูกต้อง   ปรับแก้   การเฉล่ียค่าระดับ  ให้อยู่ในช้ันของเกณฑ์งานท่ีก าหนด  ก่อนน าค่าระดับ

ไปใช้งาน 

๑.๒ ระดับอ้างอิง 

 ระดับอ้างอิง คือพื้นหลักฐานท่ีใช้ในการอ้างอิงระดับสูง (Elevation) ซึ่งในการส ารวจและการท าแผน

ท่ีช้ันสูงจะเป็นค่า Orth metric Height ซึ่งในทางทฤษฎีอ้างอิงกับพื้นผิวศักย์สมดุล (Equipotential Surface) 

หรือพื้นผิวระดับ (Level Surface) ท่ีเรียกว่า ยีออยด์ (Geoid) โดยท่ียีออยด์ถือว่าเป็นสัณฐานของโลกอย่าง

แท้จริงอันเป็นผลมาจากปรากฏการณ์ธรรมชาติ อาทิ สนามความถ่วงพิภพ เป็นส าคัญ อย่างไรก็ดีในทางปฏิบัติ 

เนื่องจากการหายีออยด์ให้มีความละเอียดถูกต้องสูง กระท าได้ยากและสลับซับซ้อน ในรัชสมัยรัชกาลท่ี ๖ 

ระหว่าง พ.ศ.๒๔๕๓ – ๒๔๕๘ ได้มีการรังวัดระดับน้ าทะเลเป็นเวลา ๕ ปี (ระยะเวลาท่ีเหมาะสมควรเป็น ๑๙ 

ปี) ณ สถานีวัดน้ ากรมอุทกศาสตร์กองทัพเรือ ต.เกาะหลัก อ.เมือง จ.ประจวบคีรีขันธ์ โดย Mr. S W 

Masterman รังวัดด้วยเครื่อง The Lord Kevin Vertical Type บันทึกการขึ้นลงของระดับทะเลแล้วน ามา

เฉล่ียเพื่อหาค่าระดับทะเลปานกลาง จากนั้นจึงได้โยงค่าระดับทะเลปานกลาง๑ (ร.ท.ก.) มายังบริเวณโขดหิน

ชายฝ่ัง แล้วก าหนดให้เป็นหมุดหลักอ้างอิงทางด่ิงหมุดแรกหรือเป็นจุดศูนย์ก าเนิด มีช่ือว่า“BMA.” ได้ค่า 

๑.๔๔๗๗ เมตร และเรียกระดับทะเลปานกลาง (ร.ท.ก.) นี้ว่า “ พื้นหลักฐานทางด่ิงเกาะหลัก ๒๔๕๘ ” จึงนิยม

ใช้ระดับทะเลปานกลาง (Mean Sea Level : MSL) เป็นพื้นผิวระดับท่ีมีค่าระดับเป็นศูนย์ เพื่อใช้ในการอ้างอิง

ในการหาค่าระดับสูง เป็นพื้นหลักฐานทางด่ิง ของประเทศไทย มาจนกระท่ังทุกวันนี้  แต่ส าหรับงานก่อสร้าง

ท่ัวไปมักนิยมใช้ระดับถนนหน้าโครงการเป็นระดับอ้างอิงโดยก าหนดต าแหน่งอ้างอิงระดับหน้างานขึ้นมาใหม่ก็

ได้ 

                                                             
๑

 ระดับทะเลปานกลาง . ราชบัณฑิตยสภา . ๑ เมษายน ๒๕๕๐ 



๒ 

 
 

 

รูป ๑ หมุด BMA ต.เกาะหลัก อ.เมือง จ.ประจวบคีรีขันธ์ 

๑.๓ นิยามศัพท์ 

 การท าส ารวจมีค าศัพท์ท่ีช่างส ารวจควรพึงทราบดังนี้.- 

– BM (Benchmark) หมายถึง หมุดอ้างอิงหรือแท่นท่ีมีการก าหนดค่าระดับเอาไว้ใช้ส าหรับอ้างอิง

ในการหาค่าระดับอื่นๆต่อไป 

– BS (Back sight) หมายถึง การส่องกล้องระดับไปต าแหน่งท่ีอยู่ด้านหลัง หรือต าแหน่งเดิมท่ีเคย

ส่อง FS มาแล้ว 

– FS (Foresight) หมายถึง การส่องกล้องระดับไปท่ีต าแหน่งท่ีอยู่ด้านหน้า หรือต าแหน่งท่ีเพิ่งต้ัง

ใหม่ (การท างานส ารวจหาค่าระดับนั้นจะส่องกล้องระดับไปทางด้านหลังและด้านหน้าเสมอเพื่อวัด

ค่าอ้างอิงเอาไว้ ก่อนจะย้ายกล้องไปข้างหน้าต่อไป) 

– HI (Height of Instrument) หมายถึง ระดับความสูงกล้องจากระดับอ้างอิง Datum line 

– TP (Turning point) หมายถึง จุดท่ีเราใช้วางไม้ระดับเพื่อสร้างหาค่าระดับอ้างอิง กรณีท่ี BM 

กับ จุดท่ีเราต้องการหาค่าระดับอยู่ห่างกันมากๆ เราไม่สามารถส่องกล้องหาค่า BS และ FS ใน

รอบเดียวได้ เราจึงต้องสร้างจุด TP เพื่อถ่ายระดับจาก BM ไปยังจดท่ีเราต้องการวัดค่า  

– Elev (Elevation) หมายถึง ค่าระดับ ณ จุดต่างๆ 

 



๓ 

 
 

๑.๔ หลักการ 

 ๑.๔.๑ การตรวจสอบกล้องระดับ 

  กล้องระดับเมื่อใช้งานมานานๆ อาจได้รับการกระทบกระแทกท าให้กล้องไม่มีความสมบูรณ์ 

หรืออาจจะเป็นเพราะการดูแลรักษาไม่ดีพอ ดังนั้นก่อนท่ีจะน ากล้องระดับไปใช้ในงานท่ีต้องการความ

ละเอียดสูง จึงจ าเป็นต้องมีการตรวจสอบแนวส่องหรือแกนกล้องว่าขนานกับแกนของหลอดลูกน้ า

หรือไม่ วิธีการท่ีจะใช้ในการทดสอบในการปฏิบัติการนี้คือ วิธี Two page test ซึ่งเป็นวิธีการท่ี

สามารถใช้ทดสอบความไม่สมบูรณ์ของแกนกล้องระดับจากแนวส่องของกล้องไม่ขนานกับแกนหลอด

ลูกน้ า ความไม่สมบูรณ์ของแกนกล้องนี้จะท าให้เกิดค่าคลาดเคล่ือนเมื่ออ่านค่าระดับแต่ละครั้ง และค่า

คลาดเคล่ือนนี้จะเกิดขึ้นคล้ายกับค่าคลาดเคล่ือนท่ีเกิดจากความโค้งของผิวโลก ค่าคลาดเคล่ือนท่ีเกิด

จากสาเหตุนี้จะแปรผันโดยตรงกับระยะทาง ระหว่างจุดต้ังกล้องกับจุดต้ังไม้ระดับท่ีกล่องส่องไป จะ

แตกต่างกันก็ตรงท่ีความคลาดเคล่ือนเนื่องจากแนวส่องไม่ขนานกับแกนของหลอดลูกน้ าอาจจะเกิดขึ้น

ทางบวกและทางลบ แต่อย่างไรก็ตามค่าคลาดเคล่ือนนี้จะไม่เกิดขึ้นหรือท าให้หมดไปได้ (โดยท่ีไม่

จ าเป็นต้องปรับแก้ท่ีตัวกล้อง) ถ้าต้ังกล้องให้อยู่ระหว่างกึ่งกลางของจุดส่องหน้าและจุดส่องหลัง 

 ๑.๔.๒ การตรวจสอบค่าความถูกต้อง 

   การก าหนดค่าระดับหมุดหลักฐานเป็นการท างานระดับอย่างหนึ่งท่ีต้องการความละเอียดสูง

โดยท่ัวไปแล้วหมุดหลักฐานจะก าหนดขึ้นมาก็ต่อเมื่อจะมีการท างานระดับขึ้นในบริเวณนั้น ท้ังนี้เพื่อ

ประโยชน์ในการท างานไม่จ าเป็นต้องเสียเวลาถ่ายค่าระดับมาจากระยะทางไกลๆ 

   เมื่อมีการท างานเกี่ยวกับการถ่ายค่าระดับในบริเวณท่ีอยู่ห่างไกลจากหมุดระดับมาตรฐานท่ีมี

อยู่เดิม เป็นงานระดับท่ีต้องการทราบค่าระดับจริง (เมื่อเทียบกับระดับทะเลปานกลาง) ถ้าในบริเวณ

ดังกล่าวไม่มีหมุดหลักฐานท่ีทราบระดับทะเลปานกลางจริงก็เป็นการจ าเป็นอย่างยิ่งท่ีจะต้องถ่ายค่า

ระดับมาจากหมุดหลักฐานท่ีใกล้ท่ีสุดท่ีมีอยู่ในต าบลนั้น หมุดหลักฐานท่ีช่างส ารวจถ่ายค่าระดับออกมา

จะต้องเป็นหมุดหลักฐานถาวร ท่ีท าขึ้นถูกต้องจริงๆ ถึงจะอยู่ไกลแค่ไหนช่างส ารวจก็จ าเป็นจะต้องถ่าย

ค่าระดับออกมาจากหมุดหลักฐานนั้นๆ 

  ฉะนั้นจะเห็นได้ว่า เป็นการยากล าบากและส้ินเปลืองถ้าหากมีงานระดับท่ีจ าเป็นจะต้องท า

การส ารวจอยู่บ่อยๆ 

   ช่างส ารวจถึงมักจะท าการส ารวจก าหนดหมุดหลักฐานขึ้นในบริเวณท่ีส าคัญๆ และตามชุมชน

ท่ัวไป ในปัจจุบันนี้การส ารวจดังกล่าวมาถูกท าการส ารวจขึ้นโดยกรมแผนท่ีหารเป็นหน่วยท่ีรับผิดชอบ

โดยตรง  



๔ 

 
 

   หมุดหลักฐานถาวร โดยท่ัวไปมักจะท าเป็นหลักคอนกรีตหล่อฝังส่วนหนึ่งลงไปในดิน (ดังรูป) 

เพื่อป้องกันการเคล่ือนไหว จะมีแท่งคอนกรีตส่วนหนึ่งโผล่ขึ้นมา บนแท่งคอนกรีตจะฝังแท่งทองเหลือง

มีขนาด ๐.๑๐ ม. กลึงหัวบนคล้ายหัวน๊อตเอาไว้ เพื่อให้มีจุดสูงสุดเพียงจุดเดียวจะท าให้ต้ังไม้ระดับท่ี

เดิมได้ทุกครั้งและสกัดตัวเลขค่าระดับท่ีแท้จริงไว้บนหมุดทองเหลืองนั้นด้วย ถ้าบริเวณท่ีจะต้ังหมุด

หลักฐานอยู่บนภูเขาพื้นท่ีตรงนั้นเป็นหิน นักส ารวจก็จะต้องสกัดหินตรงจุดนั้นให้เป็นแท่งกลมๆ รูป

มนๆ เมื่อถ่ายค่าระดับเข้าไปก็จะสกัดค่าระดับไว้บนแท่งนั้นด้วย หรืออาจจะสกัดในแผ่นป้ายแล้วจึง

น าไปติดท่ีหลังก็ได้ บางครั้งอาจจะเขียนค่าระดับด้วยสีท่ีไม่ลอกง่ายก็ได้ 

 

รูป ๒ แท่นหมุดหลักถาวร 

 

รูป ๓ ตัวอย่างแท่นหมุดหลักถาวร 
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 ๑.๔.๓ ความถูกต้องและความละเอียด 

  ความแม่น (Accuracy) คือ ความสามารถของอุปกรณ์ท่ีจะให้ค่าท่ีใกล้เคียงกับค่าตามจริงได้

เพียงใด ค่าความแม่นของอุปกรณ์สามารถทราบได้เมื่อเราน าอุปกรณ์นั้นไปสอบเทียบ (Calibrate) 

ผลต่างระหว่างค่าท่ีอ่านได้และค่าจริงก็คือความคลาดเคล่ือน (Error) ถ้าเปรียบเทียบกับการยิงปืน 

ความแม่นย าหมายถึง ความสามารถในการยิงปืนที่แม่นเข้าเป้าตรงกลาง 

   ความเท่ียง (Precision) คือ ความสามารถของอุปกรณ์ท่ีจะอ่านค่า ๆ เดียวภายใต้สภาพการ

ท างานเดียวกัน ซ้ ากันหลายๆครั้ง ค่าความเท่ียงจะไม่มีส่วนเกี่ยวข้องกับค่าความแม่น ถ้าเปรียบเทียบ

กับการยิงปืน ความเท่ียงคือ ความสามารถในการยิงปืนหลายครั้งโดยให้วิถีกระสุนเกาะกลุ่มกันการ

ทดสอบค่าความเท่ียงนั้น ถ้าเป็นการทดสอบในช่วงส้ัน ๆ จะเรียกค่าท่ีวัดได้ว่า Repeatability ถ้าเป็น

การทดสอบในช่วงระยะเวลาท่ีนานจะเรียกค่าท่ีวัดได้ว่า Reproducibility 

                      

ความแม่นต่ า  ความเท่ียงสูง      ความแม่นสูง  ความเท่ียงต่ า     ความแม่นสูง  ความเท่ียงสูง  

รูป ๔ ความแม่นและความเท่ียง 

๑.๕ ทฤษฎีที่เก่ียวข้อง 

 ๑.๕.๑ การท าระดับสามสายใย  

   การท าระดับสามสายใยเป็นการหาค่าระดับแบบหนึ่งในงานส ารวจโดยการท าระดับและอ่าน

ค่าระดับบนไมวัดระดับจากสามสายใยของกลองระดับ คือ สายใยบน สายใยกลางและสายในล่าง ซึ่ง

จะท าให้การท างานระดับ สามารถตรวจสอบและขจัดความผิดพลาดเนื่องจากความโค้งของโลก การ

หักเหของแสงและความผิดเนื่องจากสายใยเอียงไดนาเช่ือถือมากกว่าการท าระดับแบบสายใยเดียว อีก

ท้ังยังสามารถท่ีจะหาระยะทางระหว่างกลองไปยังไม้วัดระดับได้จากผลต่างของสายใยบนและล่าง 

ดังนั้น ในการเดินระดับท่ีต้องอ่านคาจากไมวัดระดับท้ังสองฝ่ังคือ Back sight (BS) และ Fore sight 

(FS) ระยะทางระหว่าง BS และ FS จะต้องใกล้เคียงกัน และผลต่างของค่าสายใยบนลบสายกลางและ

สายใยกลางลบสายใยล่างจะต้องมีค่าไมเกินจากข้อก าหนดตามมาตรฐานของ Federal Geodetic 

Control Committee (FGCC) 



๖ 

 
 

 

 

 

 

 

รูป ๕ การท าระดับสามสายใย 

 

 

รูป ๖ การหาระยะทางจากการท าระดับสามสายใย  

 ๑.๕.๒  ความผดิพลาดจากแนวเล็ง  

   ความผิดพลาดท่ีเกิดขึ้นเมื่อแนวเล็งไม่ใช่แนวเล็งจริงจากแนวระดับ ผลท่ีเกิดขึ้นคือแนวเล็งมี

ความเอียงจากความเป็นจริงจนเกิดเป็นมุม D ดังรูป ๗ 
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รูป ๗ ความผิดพลาดจากแนวเล็ง  

 D เป็นค่า + แสดงว่า แนวเล็งเหินหรือเงยข้ึนจากแนวราบ 

 D เป็นค่า – แสดงว่า แนวเล็งกดลดลงจากแนวราบ 

 ถ้า ค่า D มีค่าเกินกว่า ๐.๐๐๐๐๕ เรเดียน หรือ ๐.๕ มม./๑๐ เมตร ควรมีการปรับแก้แนวเล็ง 

 ๑.๕.๓ ความโค้งของโลก 

   เนื่องจากว่าความโค้งไปของผิวผิวโลก ขณะการส่องกล้องแนวกล้องเป็นเหมือนเส้นสัมผัส ซึ่ง

จะเกิดการเบี่ยงจากแนวระดับ ในทางปฏิบัติต้องการให้พื้นผิวระดับ (Level Surface) ไปกับระดับ

ทะเลปานกลาง (M.S.L.) 

 

รูป ๘ การเบี่ยงเบนเนื่องจากความโค้งของผิวโลก  
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๘ 

๑.๖ ตารางท างานหาค่าต่างระดับ ตามมาตรฐาน FGCC 

ข้อก ำหนด 
งำนชั้น ๑ งำนชั้น ๒ 

งำนชั้น ๓ 
I , II I II 

๑. หลักการใช้มาตรฐานขั้น 

ต ่า; ความละเอียดมาก อาจ

ใช้กับงานส่ารวจที มี

วัตถุประสงค์พิเศษ 

• ใช้ท่าโครงข่ายระดับของงาน

ระดับชาติ และพื้นที ในเมือง  
• การหาค่าความต่างระดับของพื้นดิน  
• การส่ารวจการทรุดตัวของพื้นที งาน

วิศวกรรมที ส่าคัญ 

• ใช้ท่าหมุดบังคับทาง ดิ ง ช้ันสองของ 

ประเทศ และพื้นที ใน เมือง  
• โครงการงานวิศวกรรมขนาดใหญ ่
• ตลอดจนการส่ารวจ การทรุดตัว 

• ใช้กับงานวิศวกรรม ในท้องถิ น  
• งานท่าแผนที ภูมิ ประเทศ  
• และเพื อใช้ท่างานช้ัน ๓  
• การปรับแก้จะต้องเข้า กับ

โครงข่ายของ ประเทศ 

• ใช้ในงานเฉพาะท้องถิ น 

อาจจะไม่ ปรับเข้าโครงข่าย

ของประเทศ  
• ใช้ในงานวิศวกรรมขนาดเล็ก  
• ท่าแผนที ภูมิประเทศที ใช้

มาตราส่วนเล็ก  
• การศึกษาการระบายน้่า 

๒. ความยาวของสายการ 

ระดับ  

• โครงข่ายท่ัวประเทศ  

 

• การท าหมุดบังคับในเมือง 

 

 

• Class I : Net A: ๑๐๐ – ๓๐๐ กม.  

• Class II : Net B: ๕๐ – ๑๐๐ กม. 

• ๒ – ๘ กม. 

 

 

- 

 

• ๐.๕ – ๑ กม.  

 

 

- 

 

• ตามท่ีต้องการ 

 

 

- 

 

• ตามท่ีต้องการ 

๓. ระยะของหมุด BM • ๑ – ๓ กม.  • ๑ – ๓ กม.  • ไม่เกิน ๓ กม.  • ไม่เกิน ๓ กม.  

๔. Gravity requirement • ๒x๑๐
-๔

 gpu - - - 
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ข้อก าหนด 
งานชั้น ๑ งานชั้น ๒ 

งานชั้น ๓ 
I , II I II 

๕. มาตรฐานของเครื่องมือ • Automatic หรือ Tilting 

ประกอบ Parallel Plate 

Micrometer และ Invar 

Staff 

• Automatic หรือ Tilting 

ประกอบ Parallel Plate 

Micrometer หรือท าระดับ

แบบ ๓ สายใย ประกอบ 

Invar Staff 

• Geodetic level และ Invar 

Staff 

• Geodetic level และ Invar Staff 

๖. วิธีปฏิบัติงานในสนาม 

 

 

• ความยาวของตอนการระดับ 

• ระยะจากกล้องไป 

 

• ความแตกต่างของระยะทาง 

BS และ FS ในการตั้งกล้องแต่

ละครั้ง 

• ความแตกต่างของ ระยะทาง 

B S และ FS ในการตั้งกล้อง 

แต่ละตอนการระดับ 

• ถ่ายแบบไปกลับ (double 

run) ในแต่ละตอนการระดับ 

(section) 

• ๑ – ๒ กม. 

• Class I : ๕๐ ม. 

• Class II : ๖๐ ม. 

• Class I : ๒ ม. 

• Class II : ๖ ม. 

 

• Class I : ๔ ม. 

• Class II : ๑๐ ม. 

• ถ่ายแบบไปกลับ (double 

run) ใน ละตอนการระดับ 

(section)  

• ๑ – ๒ กม. 

• ๖๐ ม.  

 

• ๕ ม.  

 

 

• ๑๐ ม.  

 

• ถ่ายแบบไปกลับหรือไป 

(single run)  

 

• ๑ – ๓ กม. ส าหรับถ่ายไปกลับ 

• ๗๐ ม.  

 

• ๑๐ ม.  

 

 

• ๑๐ ม.  

 

• ถ่ายแบบไปกลับหรือไป (single run) 

 

 

• ๑ – ๓ กม. ส าหรับถ่ายไปกลับ 

 • ๙๐ ม. 

 

 • ๑๐ ม.  

 

 

• ๑๐ ม.  

 



     

 
 

๑๐ 

ข้อก าหนด 
งานชั้น ๑ งานชั้น ๒ 

งานชั้น ๓ 
I , II I II 

๗. ความยาวของสายการระดับ

ท่ียอมให้ 

• Class I : Net A : ๓๐๐ กม. 

• Class II : Net B : ๑๐๐ กม. 

• ๕๐ กม. • ๕๐ กม. ส าหรับถ่ายไปกลับ 

• ๒๕ กม. เฉพาะถ่ายไป 

• ๒๕ กม. ส าหรับถ่ายไปกลับ 

• ๑๐ กม. เฉพาะถ่ายไป 

๘. ความผิดท่ียอมให้ในการเข้า

บรรจบหมุด 

• ตอนการระดับ ระหว่างถ่าย

ไป และ  ถ่ายกลับ 

 

• สายการระดับ หรือวงรอบปิด 

 

 

• Class I : r๓√k มม. 

• Class II : r๔√k มม. 

• Class I : r๔√k มม. 

• Class II : r๕√k มม. 

. 

 

 

• r๖√k มม. 

 

• r๖√k มม. 

 

 

• r๘√k มม. 

 

• r๘√k มม. 

 

 

• r๑๒√k มม. 

 

• r๑๒√k มม. 



๑๑ 

 
 

ตามมาตรฐานของ FGCC ได้ก าหนดกรรมวิธีในการ ท างานหาค่าต่างระดับ (Differential Leveling) พอ

สรุปเบื้องต้น ได้ดังนี้.-  

ข้อก าหนดงานระดับชั้นหนึ่ง คลาสหนึ่งและสอง  

๑). ระยะต้ังกล้องถงึไม้ระดับต้อง  -  ไม่เกิน ๕๐ เมตร ส าหรับคลาสหนึ่ง  

        -   ไม่เกิน ๖๐ เมตร ส าหรับคลาสสอง  

๒). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการตั้งกล้องแต่ละครั้ง ไม่เกิน ๕ เมตร 

๓). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการท าระดับแต่ละเท่ียวไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๔). ค่าแย้งของค่าต่างระดับไปและกลับไม่เกิน - r๔√k  มม. ส าหรับคลาสหนึ่ง (ส าหรับ วงรอบปิด) 

    - r๕√k  มม. ส าหรับคลาสสอง (ส าหรับ วงรอบปิด) 

ข้อก าหนดงานระดับชั้นสอง คลาสหนึ่ง 

๑). ระยะต้ังกล้องถงึไม้ระดับต้องไม่เกิน ๖๐ เมตร ส าหรับคลาสหนึ่ง  

๒). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการตั้งกล้องแต่ละครั้ง ไม่เกิน ๕ เมตร 

๓). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการท าระดับแต่ละเท่ียวไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๔). ค่าแย้งของค่าต่างระดับไปและกลับไม่เกิน r๖√k  มม. ส าหรับคลาสหนึ่ง 

ข้อก าหนดงานระดับชั้นสอง คลาสสอง 

๑). ระยะต้ังกล้องถงึไม้ระดับต้องไม่เกิน ๗๐ เมตร ส าหรับคลาสหนึ่ง  

๒). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการตั้งกล้องแต่ละครั้ง ไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๓). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการท าระดับแต่ละเท่ียวไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๔). ค่าแย้งของค่าต่างระดับไปและกลับไม่เกิน r๘√k  มม. ส าหรับคลาสหนึ่ง 

ข้อก าหนดงานระดับชั้นสาม 

๑). ระยะต้ังกล้องถงึไม้ระดับต้องไม่เกิน ๙๐ เมตร ส าหรับคลาสหนึ่ง  

๒). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการตั้งกล้องแต่ละครั้ง ไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๓). ค่าต่างระยะ BS และ FS ของการท าระดับแต่ละเท่ียวไม่เกิน ๑๐ เมตร 

๔). ค่าแย้งของค่าต่างระดับไปและกลับไม่เกิน r๑๒√k  มม. ส าหรับคลาสหนึ่ง 

 

 



๑๒ 

 
 

บทท่ี ๒ กระบวนการตรวจสอบกล้องระดับและการก าหนดค่าระดับหมุดหลักแบบครบวงจร 

๒.๑ การตรวจสอบกล้องระดับ 

 ๒.๑.๑.จุดประสงค์ 

๑ ). เพื่อให้เรียนรู้การใช้งานกล้องระดับ และไม้ระดับ 

๒ ). เพื่อให้ผู้ฝึกรู้จักการปรับแก้แนวส่องของแกนกล้อง 

๓ ). เพื่อให้ผู้ฝึกรู้สภาวะการปรับแก้ช่ัวคราวและสภาวะถาวร 

๒.๑.๒. เคร่ืองมือที่ใช้ในการส ารวจ 

๑ ). กล้องวัดระดับ       ๑  กล้อง 

๒ ). ลูกดิ่ง        ๑ อัน 

๓ ). พร้อมขาต้ัง       ๑  ตัว 

๔ ). ค้อน        ๑  เต้า 

๕ ). ไม้วัดระดับยาว ๓.๐๐ หรือ ๔.๐๐ เมตร    ๒ อัน 

๖ ). เทปวัดระยะ       ๑  เส้น 

๗ ). หลักเล็งแนว       ๔  อัน  

 

รูป ๙ อุปกรณ์การตรวจสอบกล้องระดับ 

 

 

 

๑). 

๒). 

๕). ๖). 

๔). 
๓). 

๗). 



๑๓ 

 
 

๒.๑.๓. วิธีปฏิบัติ 

๑ ). เลือกบริเวณท่ีเป็นพื้นท่ีราบ อยู่ในระดับใกล้เคียงกัน แล้วตอกหมุดท่ีจุด A และ จุด B ให้

จุดท้ังสองห่างกัน ๕๐ เมตร โดยการวัดด้วยเทปให้ถูกต้อง 

 
รูป ๑๐ บริเวณพื้นท่ีท าการตรวจสอบกล้องระดับ 

๒ ). วางหมุดต้ังไม้ระดับ ๒ จุด หมุด A และ B โดยมีระยะห่างกัน (L) ประมาณ ๓๐-๖๐ ม. 

๓ ). ต้ังกล้องระดับท่ีระยะกึ่งกลางระหว่างจุดต้ังไม้ระดับ (L/๒) 

๔ ). อ่านค่าไม้ระดับบนหมุดท้ังสอง แล้วค านวณค่า true height difference 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูป ๑๑ กาตรวจสอบกล้องระดับ โดยการตั้งกล้องท่ีระยะ L/๒ 
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๑๔ 

 
 

๕ ). ย้ายกล้องมาต้ังข้างนอก วัดระยะจากหมุด A ประมาณ L/๑๐ = ๓-๖ ม. 

๖ ). อ่านค่าไม้ระดับบนหมุดท้ังสองอีกครั้ง แล้วค านวณค่า height difference 

๗ ). ค านวณค่า Collimation Error (e)   = [(S๑- S๒) - (S๓- S๔)] / L  (มม./ม.) 

 

 

 

 

 

 
L
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รูป ๑๒ กาตรวจสอบกล้องระดับ โดยการย้ายกล้องท่ีระยะ L/๑๐  

 

หมายเหตุ ค่าความคลาดเคล่ือนท่ียอมให้ (e) จะต้องไม่เกิน ๑ มม. ต่อระยะทาง ๒๐ ม.  หรือ       

๐.๐๐๐๐๕ เรเดียน หากมีความคลาดเคล่ือนเกินกว่าท่ีก าหนด จะต้องท าการปรับแก้

กล้องก่อนเริ่มงาน 
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๑๕ 

 
 

๒.๒ การก าหนดค่าระดับหมุดหลักฐานแบบครบวงจร 

 ๒.๒.๑ จุดประสงค์  

๑ ). เพื่อต้องการให้สามารถถ่ายค่าระดับจากจุดท่ีทราบค่าระดับแล้ว ไปยังจุดต่างๆ ท่ีต้องการ

ทราบค่าระดับ 

๒ ). เพื่อใหส้มารถปรับแก้ค่าระดับท่ีคลาดเคล่ือนไป 

๓ ). เพื่อให้สามารถก าหนดหมุดหลักฐานถาวร และหมุดหลักฐานช่ัวคราว 

 ๒.๒.๒ เคร่ืองมือที่ใช้ในการส ารวจ 

๑ ). กล้องวัดระดับ       ๑  กล้อง 

๒ ). ลูกดิ่ง       ๑ อัน 

๓ ). พร้อมขาต้ัง       ๑  ตัว 

๔ ). ค้อน        ๑  เต้า 

๕ ). ไม้วัดระดับยาว ๓.๐๐ หรือ ๔.๐๐ เมตร    ๒ อัน 

๖ ). เทปวัดระยะ       ๑  เส้น 

๗ ). หลักเล็งแนว       ๔  อัน  

 ๒.๒.๓ วิธีปฏิบัติ 

๑ ). กล้องระดับท่ีจะน าไปใช้กับงานท าระดับหมุดหลักฐานแบบมาตรฐานจะต้องเป็นกล้องท่ีมีความ

ละเอียดสูง หรือไม่ก็จะต้องเป็นกล้องท่ีมีการตรวจสอบมาแล้ว 

๒ ). เมื่อน ากล้องมาติดกับขาต้ังกล้องอยู่ระหว่างกึ่งกลางของระยะทางระหว่างหมุดระดับมาตรฐาน

กับจุดเปล่ียนหรือจะถ่ายระดับ 

๓ ). น าไม้ระดับไปต้ังบนหมุดมาตรฐานท่ี ๑ (BM๑) ถือไม้ระดับให้ได้แนวด่ิง โดยสังเกตท่ีลูกน้ าตาไก่

ท่ีอยู่ติดกับไม้ระดับ 

๔ ). การอ่านสายใย ให้อ่านท้ังสามสายใย โดยตรวจสอบความถูกต้องไม่ให้เกิน ๒ มิลลิเมตร 

๕ ). ส่องกล้องไปยังไม้ระดับท่ีต้ังอยู่บนหมุดมาตรฐานพร้อมกับปรับระยะชัดและปรับเส้นสายใยใน

แกนกล้องให้มองเห็นชัดเจนดีแล้วจึงค่อยอ่านค่าท่ีไม้ระดับ ค่านี้เรียกว่าค่าส่องหลัง (BS) 

๖ ). ย้ายไม้ระดับไปต้ังบนจุดเปล่ียนระดับแล้วเบนแกนกล้องส่องไปยังไม้ระดับท่ีจุดเปล่ียนระดับ

พร้อมกับดูระยะชัดและเส้นสายใยในแกนกล้อง เมื่อทุกอย่างอยู่ในสภาพดีแล้วจึงอ่านค่าท่ีไม้

ระดับค่าท่ีอ่านได้นี้เรียกว่าค่าส่องหน้า (FS)  



๑๖ 

 
 

๗ ). ย้ายกล้องไปต้ังอยู่ในแนวท่ีวงรอบของเราจะผ่านไป ระยะห่างของการต้ังกล้องกับจุดเปล่ียน

ระดับแต่ละครั้งควรจะให้ใกล้เคียงกันมากท่ีสุด แต่ในบางกรณีเราไม่สามารถท่ีจะท าได้เพราะภูมิ

ประเทศไม่เอื้ออ านวยให้ ก็จ าเป็นอย่างยิ่งท่ีการต้ังกล้องหรือจุดเปล่ียนระดับแต่ละครั้งจะ

แตกต่างกันมาก็ได้ แต่ควรจะให้ระยะใกล้เคียงกันมากท่ีสุดเท่าท่ีจะท าได้ เมื่อต้ังกล้องเรียบร้อย

แล้วให้ส่องกล้องไปท่ีจุดเปล่ียนระดับค่าท่ีได้เป็นค่าส่องหลัง (BS) ของจุดเปล่ียนระดับท่ี ๑ 

๘ ). ย้ายไม้ระดับไปต้ังท่ีจุดเปล่ียนระดับท่ี ๒ โดยให้จุดเปล่ียนระดับท่ี ๒ อยู่ในแนววงรอบของเราท่ี

จะผ่านไป แบนแกนกล้องส่องไปยังไม้ระดับท่ีต้ังอยู่บนจุดเปล่ียนระดับพร้อมกับดูส่วนจ าเป็น

ต่างๆ ท่ีตัวกล้อง เมื่อเรียบร้อยแล้วจึงอ่านค่าท่ีไม้ระดับค่าท่ีอ่านได้เป็นค่าส่องหน้า (FS) จด

บันทึกเอาไว้ 

๙ ). ให้ท าเหมือนกับข้อ ๗ 

๑๐ ). ให้ท าเหมือนกับข้อ ๘ 

๑๑ ). ท าไปเรื่อยๆ จนไปเข้ากับระดับท่ีเราต้องการทราบค่า และท าการถ่ายระดับกลับไปยังหมุด

มาตรฐานท่ี ๑ (BM๑) 

๑๒ ). น าข้อมูลท่ีได้บันทึกเอาไว้ในตารางข้อมูลท้ังหมดมาค านวณหาค่าระดับของจุดต่างๆและ

ค านวณหาค่าคลาดเคล่ือน แล้วน าไปปรับแก้เพื่อให้ได้ค่าระดับของจุดเปล่ียนระดับ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



๑๗ 

 
 

บทท่ี ๓ การบันทึกค่าในสมุดสนาม 

 การจดสมุดสนามมีความส าคัญเท่ากับการส่องระดับ เพราะการจดผิดพลาดของการปฏิบัติงาน ครั้ง

นั้นจะไม่เกิดประโยชน์แต่อย่างใดการจดสมุดสนามควรปฏิบัติดังนี้ 

๑. จดบันทึกในสมุดสนามทันที ขณะท่ีท าการส่องกล้อง ไม่ควรน ามาลอกใหม่ 

๒. ควรใช้ดินสอท่ีมีไส้แข็งเช่น ๒H ๓H  หรือใช้ปากกาหมึกสีด า 

๓. ต้องจดให้ชัดเจน อ่านง่าย หลีกเล่ียงตัวเลขท่ีมีปัญหา เช่น ๑ กับ ๗ หรือ ๓ กับ ๘ 

๔. การเขียนรูปประกอบ รายละเอียดต่างๆต้องมีครบถ้วน 

๕. การบันทึกในแต่ละวันท างานต้องสมบูรณ์ไม่ขาดตกบกพร่อง ซึ่งรวมถึงการบันทึก ว,ด,ป ท่ีท างาน 

สภาพอากาศ ช่ือผู้ปฏิบัติงาน 

๖. ถ้าเขียน ผิด“ห้ามลบหรือเขียนทับ” ให้ขีดฆ่าตัวเลขท่ีผิด และเขียนตัวที่ถูกไว้ข้างบน 

๗. ผู้มีหน้าท่ีตรวจสอบ ต้องตรวจสอบทุกวัน พร้อมเซ็นช่ือก ากับทุกครั้งท่ีตรวจ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



๑๘ 

 
 

๓.๑. สมุดสนามในการตรวจสอบกล้องระดับ 

วัน เดือน ปี ...................................................................กล้องระดับ รุ่น/หมายเลข..................................... 

สภาพภูมิอากาศ.............................................................ผู้ตรวจสอบกล้อง.................................... ............... 

 

 

 

 

 

ต าแหน่ง L/๒ L/๑๐ 

จุด A S๑ S๔ 

จุด B S๒ S๓ 

ผลต่าง   

  

 บันทึกค่าท่ีอ่านได้จริง ลงในตารางด้านบน ตามต าแหน่งดังภาพ 

 

 หมายเหตุ ล าดับการส่องสามารถท าสลับกันได้ ใหร้ะวังเรื่องการค านวณ 

 

 

 

 



๑๙ 

 
 

๓.๒. สมุดสนามในการท าหมุดหลักฐานครบวงจร 

วัน เดือน ปี.........................................................................กล้อง รุ่น/หมายเลข......................................... 

สภาพภูมิอากาศ..................................................................ผู้ส ารวจ............................................................ 

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

STA. U       Elev RMK 

 M         

 L         

          

STA. U    U    RMK 

 M    M     

 L    L     

          

STA. U    U    RMK 

 M    M     

 L    L     

          

STA. U    U    RMK 

 C    M     

 L    L     

          

STA. U    U    RMK 

 M    M     

 L    L     

          

STA.     U    RMK 

     M     

     L     

          

TOTAL                 

 

 

 



๒๐ 

 
 

 ๓.๒.๑ การบันทึกค่าในสมุดสนาม 

  ในหนึ่ง STA. จะมีท้ังหมด ๔ บรรทัด   

  ส าหรับตารางบันทึกการวัดค่าระดับจะบันทึกเป็นตารางมาตรฐาน ดังนี้.- 

  ช่อง STA. คือ ช่องท่ีเอาไว้ระบุต าแหน่งท่ีจุดต่างๆ  

ช่อง BS คือ ช่องบันทึกค่า back sight ท่ีอ่านได้จากไม้ระดับท่ีจุดต่างๆ ท าการส่อง ๓ สายใย 

เริ่มจากบรรทัดท่ี ๑ ๒ และ ๓ เว้นบรรทัดท่ี ๔ ไว้ 

ช่อง FS คือ ช่องบันทึกค่า foresight ท่ีอ่านได้จากไม้ระดับท่ีจุดต่างๆ ท าการส่อง ๓ สายใย 

เริ่มจากบรรทัดท่ี ๑ ๒ และ ๓ เว้นบรรทัดท่ี ๔ ไว้ 

  ช่อง Elev คือ ช่องท่ีแสดงค่าระดับ ณ จุดต่างๆ โดยเริ่มแรกให้ใส่ค่าระดับท่ีทราบค่าแล้ว  

  ช่อง RMK คือ ช่องหมายเหตุ ใช้บรรยายถึงบริเวณท่ีท าการส ารวจ ว่ามีส่ิงใดเป็นที่สังเกต 

๓.๓. ตารางปรับแก้ 

หมายเหตุ ตารางปรับแก้จะใช้ได้ก็ต่อเมื่อค่าความผิดพลาดอยู่ในช้ันงานท่ียอมให้ หากเกินกว่าช้ันงานท่ียอมให้ 

ให้ท าการส ารวจใหม่ 

 

 

 

STA 

Loop 

Distance 

Cumulative 

(m) 

Loop Distance 

Cumulative 

(km) 

Field 

Elevation 
Correction 

Adjusted 

Elevation 

      

      

      

      

      



๒๑ 

 
 

บทท่ี ๔ การค านวณ ตรวจสอบค่าระดับ และปรับแก้ความคลาดเคลื่อน 

๔.๑ การค านวณ Two peg test 

 

ต าแหน่ง L/๒ L/๑๐ 

จุด A ๑.๕๒๗ ๑.๔๑๒ 

จุด B ๑.๕๒๙ ๑.๔๑๕ 

ผลต่าง   
 

๑ ). หาความแตกต่างของระดับระหว่างจุด A กับจุด B จากข้อมูล 

ต าแหน่ง L/๒ L/๑๐ 

จุด A ๑.๕๒๗ ๑.๔๑๒ 

จุด B ๑.๕๒๙ ๑.๔๑๕ 

ผลต่าง -๐.๐๐๒ -๐.๐๐๓ 

 

ท่ีต าแหน่ง L/๒ จะได้   จุด A – จุด B  = ๑.๕๒๗ – ๑.๕๒๙  

     = -๐.๐๐๒ 

ท่ีต าแหน่ง L/๑๐ จะได้  จุด A – จุด B   = ๑.๔๑๒ – ๑.๔๑๕  

     = -๐.๐๐๓ 

(๑) ไม่เท่ากับ (๒) แสดงว่ามีการคลาดเคล่ือน 

๒ ). หาค่าคลาดเคล่ือน 

  e = { -๐.๐๐๒ – (-๐.๐๐๓) }/ ๕๐.๐๐ 

     = ๐.๐๐๐๐๒ เรเดียน 

    

 ค่าคลาดเคล่ือนอยู่ในเกณฑ์ท่ียอมรับได้ ( จะต้องไม่เกิน ๑ มม. ต่อระยะทาง ๒๐ ม. หรือ ๐.๐๐๐๐๕ 

เรเดียน ) 

 

  

 

 



๒๒ 

 
 

๔.๒ การค านวณค่าระดับวงรอบปิด 

 

 
รูป ๑๓ เส้นทางการถ่ายระดับจาก BM หน้าค่ายภาณุรังษี ไปยังจุด A หน้า บก.กศ.รร.ช.กช. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

BM 
TP1 TP2 

TP3 

A 



๒๓ 

 
 

 ตัวอย่าง การจุดสมุดสนาม เริ่มจาก BM ไปยัง จุด A 

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐    

  ๑.๒๕๖               

  ๐.๘๗๒               

                  

TP๑ ๑.๖๕๘     ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓     ๑.๒๔๑       

  ๐.๘๐๘     ๐.๘๗๙       

                

TP๒ ๑.๗๑๑     ๑.๙๕๘       

  ๑.๓๖๑     ๑.๕๔๒       

  ๑.๐๑๐     ๑.๑๒๗       

                

TP๓ ๑.๘๐๗     ๑.๗๗๗       

  ๑.๓๙๕     ๑.๔๐๒       

  ๐.๙๘๔     ๑.๐๒๗       

                

A         ๑.๖๑๕       

          ๑.๒๒๐       

          ๐.๘๒๕       

                  

TOTAL                 
 

 

 

 

 

 

 



๒๔ 

 
 

 ๑. เมื่อได้ค่า BS และ FS จากการถ่ายระดับจากจุด A ไปยัง BM แล้ว ให้ท าการรวมผลของ BS และ 

FS ท้ังหมด ลงในช่อง TOTAL  

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐    

  ๑.๒๕๖               

  ๐.๘๗๒               

                  

TP๑ ๑.๖๕๘     ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓     ๑.๒๔๑       

  ๐.๘๐๘     ๐.๘๗๙       

                

TP๒ ๑.๗๑๑     ๑.๙๕๘       

  ๑.๓๖๑     ๑.๕๔๒       

  ๑.๐๑๐     ๑.๑๒๗       

                

TP๓ ๑.๘๐๗     ๑.๗๗๗       

  ๑.๓๙๕     ๑.๔๐๒       

  ๐.๙๘๔     ๑.๐๒๗       

                

A         ๑.๖๑๕       

          ๑.๒๒๐       

          ๐.๘๒๕       

                  

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 

 

 

 



๒๕ 

 
 

 ๒. น าค่า สายใยบน – สายใยกลาง น าใส่ช่อง Int. บรรทัดท่ี ๒ 

   สายใยกลาง – สายใยล่าง น าใส่ช่อง int. บรรทัดท่ี ๓  

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐    

  ๑.๒๕๖ ๐.๓๘๔               

  ๐.๘๗๒ ๐.๓๘๔               

                  

TP๑ ๑.๖๕๘      ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓ ๐.๔๒๕    ๑.๒๔๑ ๐.๓๖๑       

  ๐.๘๐๘ ๐.๔๒๕    ๐.๘๗๙ ๐.๓๖๒       

                

TP๒ ๑.๗๑๑      ๑.๙๕๘        

  ๑.๓๖๑ ๐.๓๕๐    ๑.๕๔๒ ๐.๔๑๕      

  ๑.๐๑๐ ๐.๓๕๑    ๑.๑๒๗ ๐.๔๑๖      

                

TP๓ ๑.๘๐๗      ๑.๗๗๗        

  ๑.๓๙๕ ๐.๔๑๒    ๑.๔๐๒ ๐.๓๗๕      

  ๐.๙๘๔ ๐.๔๑๑    ๑.๐๒๗ ๐.๓๗๕      

                

A         ๑.๖๑๕         

          ๑.๒๒๐ ๐.๓๙๕       

          ๐.๘๒๕ ๐.๓๙๕       

                  

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 

 

 

 



๒๖ 

 
 

 ๓. น าค่าจากช่อง int. บรรทัดท่ี ๒ บวก(+) บรรทัดท่ี ๓ และน าไปคูณ(x) ๑๐๐ แล้วน าใส่บรรทัด 

 ท่ี ๔ เพื่อได้ระยะทางระหว่างจากจุดต้ังกล้อง กับ STA 

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐    

  ๑.๒๕๖ ๐.๓๘๔               

  ๐.๘๗๒ ๐.๓๘๔               

    ๗๖.๘๐๐              

TP๑ ๑.๖๕๘      ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓ ๐.๔๒๕    ๑.๒๔๑ ๐.๓๖๑       

  ๐.๘๐๘ ๐.๔๒๕    ๐.๘๗๙ ๐.๓๖๒       

    ๘๕.๐๐๐      ๗๒.๓๐๐      

TP๒ ๑.๗๑๑      ๑.๙๕๘        

  ๑.๓๖๑ ๐.๓๕๐    ๑.๕๔๒ ๐.๔๑๕      

  ๑.๐๑๐ ๐.๓๕๑    ๑.๑๒๗ ๐.๔๑๖      

    ๗๐.๑๐๐      ๘๓.๑๐๐      

TP๓ ๑.๘๐๗      ๑.๗๗๗        

  ๑.๓๙๕ ๐.๔๑๒    ๑.๔๐๒ ๐.๓๗๕      

  ๐.๙๘๔ ๐.๔๑๑    ๑.๐๒๗ ๐.๓๗๕      

    ๘๒.๓๐๐      ๗๕.๐๐๐      

A         ๑.๖๑๕         

          ๑.๒๒๐ ๐.๓๙๕       

          ๐.๘๒๕ ๐.๓๙๕       

            ๗๙.๐๐๐      

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 

 

 



๒๗ 

 
 

 ๔. รวมผลรวมระยะทางของ BS และ FS ในช่อง Dist. บรรทัดท่ี ๔ เนื่องจาก BS และ FS แรก ไม่มี

ระยะทางก่อนหน้า ให้ใช้ค่าจากช่อง int. บรรทัดท่ี ๔ ได้เลย หลังจากนั้น TP ถัดไป ให้น า Dist. ก่อนหน้า บวก(+) 

เข้ากับช่อง int. บรรทัดท่ี ๔ ของแต่ละ TP  

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐    

  ๑.๒๕๖ ๐.๓๘๔               

  ๐.๘๗๒ ๐.๓๘๔               

    ๗๖.๘๐๐ ๗๖.๘๐๐             

TP๑ ๑.๖๕๘       ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓ ๐.๔๒๕     ๑.๒๔๑ ๐.๓๖๑       

  ๐.๘๐๘ ๐.๔๒๕     ๐.๘๗๙ ๐.๓๖๒       

    ๘๕.๐๐๐ ๑๖๑.๘๐๐     ๗๒.๓๐๐ ๗๒.๓๐๐     

TP๒ ๑.๗๑๑       ๑.๙๕๘         

  ๑.๓๖๑ ๐.๓๕๐     ๑.๕๔๒ ๐.๔๑๕       

  ๑.๐๑๐ ๐.๓๕๑     ๑.๑๒๗ ๐.๔๑๖       

    ๗๐.๑๐๐ ๒๓๑.๙๐๐     ๘๓.๑๐๐ ๑๕๕.๔๐๐     

TP๓ ๑.๘๐๗       ๑.๗๗๗         

  ๑.๓๙๕ ๐.๔๑๒     ๑.๔๐๒ ๐.๓๗๕       

  ๐.๙๘๔ ๐.๔๑๑     ๑.๐๒๗ ๐.๓๗๕       

    ๘๒.๓๐๐ ๓๑๔.๒๐๐     ๗๕.๐๐๐ ๒๓๐.๔๐๐     

A         ๑.๖๑๕         

          ๑.๒๒๐ ๐.๓๙๕       

          ๐.๘๒๕ ๐.๓๙๕       

            ๗๙.๐๐๐ ๓๐๙.๔๐๐     

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 

 

 

 



๒๘ 

 
 

 ๕. หาค่าเฉล่ียของแต่ละ STA ท้ัง BS และ FS ลงในช่อง BS หรือ FS บรรทัดท่ี ๔ 

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐             ๕๐.๐๐๐   

  ๑.๒๕๖ ๐.๓๘๔               

  ๐.๘๗๒ ๐.๓๘๔               

  ๑.๒๕๖ ๗๖.๘๐๐ ๗๖.๘๐๐             

TP๑ ๑.๖๕๘       ๑.๖๐๒         

  ๑.๒๓๓ ๐.๔๒๕     ๑.๒๔๑ ๐.๓๖๑       

  ๐.๘๐๘ ๐.๔๒๕     ๐.๘๗๙ ๐.๓๖๒       

  ๑.๒๓๓ ๘๕.๐๐๐ ๑๖๑.๘๐๐   ๑.๒๔๑ ๗๒.๓๐๐ ๗๒.๓๐๐     

TP๒ ๑.๗๑๑       ๑.๙๕๘         

  ๑.๓๖๑ ๐.๓๕๐     ๑.๕๔๒ ๐.๔๑๕       

  ๑.๐๑๐ ๐.๓๕๑     ๑.๑๒๗ ๐.๔๑๖       

  ๑.๓๖๑ ๗๐.๑๐๐ ๒๓๑.๙๐๐   ๑.๕๔๒ ๘๓.๑๐๐ ๑๕๕.๔๐๐     

TP๓ ๑.๘๐๗       ๑.๗๗๗         

  ๑.๓๙๕ ๐.๔๑๒     ๑.๔๐๒ ๐.๓๗๕       

  ๐.๙๘๔ ๐.๔๑๑     ๑.๐๒๗ ๐.๓๗๕       

  ๑.๓๙๕ ๘๒.๓๐๐ ๓๑๔.๒๐๐   ๑.๔๐๒ ๗๕.๐๐๐ ๒๓๐.๔๐๐     

A         ๑.๖๑๕         

          ๑.๒๒๐ ๐.๓๙๕       

          ๐.๘๒๕ ๐.๓๙๕       

          ๑.๒๒๐ ๗๙.๐๐๐ ๓๐๙.๔๐๐     

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 

 

 



๒๙ 

 
 

 ๖. หาค่าความสูงของกล้องระดับ ในช่อง HI ได้จาก Elev + BS (ท่ีได้จากค่าเฉล่ีย ข้อท่ี ๕.) 

 หาค่าระดับ ในช่อง Elev  ได้จาก HI – FS (ท่ีได้จากค่าเฉล่ีย ข้อท่ี ๕.) 

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

BM ๑.๖๔๐     ๕๑.๒๕๖       ๕๐.๐๐๐   

  ๑.๒๕๖ ๐.๓๘๔               

  ๐.๘๗๒ ๐.๓๘๔               

  ๑.๒๕๖ ๗๖.๘๐๐ ๗๖.๘๐๐             

TP๑ ๑.๖๕๘     ๕๑.๒๔๘ ๑.๖๐๒     ๕๐.๐๑๕   

  ๑.๒๓๓ ๐.๔๒๕     ๑.๒๔๑ ๐.๓๖๑       

  ๐.๘๐๘ ๐.๔๒๕     ๐.๘๗๙ ๐.๓๖๒       

  ๑.๒๓๓ ๘๕.๐๐๐ ๑๖๑.๘๐๐   ๑.๒๔๑ ๗๒.๓๐๐ ๗๒.๓๐๐     

TP๒ ๑.๗๑๑     ๕๑.๐๖๗ ๑.๙๕๘     ๔๙.๗๐๖   

  ๑.๓๖๑ ๐.๓๕๐     ๑.๕๔๒ ๐.๔๑๕       

  ๑.๐๑๐ ๐.๓๕๑     ๑.๑๒๗ ๐.๔๑๖       

  ๑.๓๖๑ ๗๐.๑๐๐ ๒๓๑.๙๐๐   ๑.๕๔๒ ๘๓.๑๐๐ ๑๕๕.๔๐๐     

TP๓ ๑.๘๐๗     ๕๑.๐๖๐ ๑.๗๗๗     ๔๙.๖๖๕   

  ๑.๓๙๕ ๐.๔๑๒     ๑.๔๐๒ ๐.๓๗๕       

  ๐.๙๘๔ ๐.๔๑๑     ๑.๐๒๗ ๐.๓๗๕       

  ๑.๓๙๕ ๘๒.๓๐๐ ๓๑๔.๒๐๐   ๑.๔๐๒ ๗๕.๐๐๐ ๒๓๐.๔๐๐     

A         ๑.๖๑๕     ๔๙.๘๔๐   

          ๑.๒๒๐ ๐.๓๙๕       

          ๐.๘๒๕ ๐.๓๙๕       

          ๑.๒๒๐ ๗๙.๐๐๐ ๓๐๙.๔๐๐     

TOTAL ๑๕.๗๓๕       ๑๖.๒๑๕         

 

 

 

 



๓๐ 

 
 

ท าเช่นเดียวกัน คือ ท าจาก A กลับไปหา BM  

STA. BS Int. Dist. HI FS Int. Dist. Elev RMK 

A ๑.๖๐๖ 
  

๕๑.๐๕๗ 
   

๔๙.๘๔๐ 
 

 
๑.๒๑๗ ๐.๓๙๐ 

       

 
๐.๘๒๗ ๐.๓๙๐ 

       

 
๑.๒๑๗ ๗๗.๙๐๐ ๗๗.๙๐๐ 

      
TP๑ ๑.๗๗๗ 

  
๕๑.๑๒๒ ๑.๗๔๙ 

  
๔๙.๗๐๘ 

 

 
๑.๔๑๔ ๐.๓๖๓ 

  
๑.๓๔๙ ๐.๔๐๐ 

   

 
๑.๐๔๙ ๐.๓๖๕ 

  
๐.๙๔๘ ๐.๔๐๑ 

   

 
๑.๔๑๔ ๗๒.๘๐๐ ๑๕๐.๗๐๐ 

 
๑.๓๔๙ ๘๐.๑๐๐ ๘๐.๑๐๐ 

  
TP๒ ๑.๙๔๗ 

  
๕๑.๒๗๕ ๑.๗๓๑ 

  
๔๙.๗๖๒ 

 

 
๑.๕๑๓ ๐.๔๓๕ 

  
๑.๓๕๙ ๐.๓๗๒ 

   

 
๑.๐๗๘ ๐.๔๓๔ 

  
๐.๙๘๘ ๐.๓๗๑ 

   

 
๑.๕๑๓ ๘๖.๙๐๐ ๒๓๗.๖๐๐ 

 
๑.๓๖๐ ๗๔.๓๐๐ ๑๕๔.๔๐๐ 

  
TP๓ ๑.๖๐๙ 

  
๕๑.๒๖๕ ๑.๖๖๒ 

  
๕๐.๐๓๑ 

 

 
๑.๒๓๔ ๐.๓๗๕ 

  
๑.๒๓ ๐.๓๙๒ 

   

 
๐.๘๕๙ ๐.๓๗๕ 

  
๐.๘๓๘ ๐.๓๙๒ 

   

 
๑.๒๓๔ ๗๕.๐๐๐ ๓๑๒.๖๐๐ 

 
๑.๒๔๔ ๗๘.๔๐๐ ๒๓๒.๘๐๐ 

  
BM 

    
๑.๖๐๓ 

  
๕๐.๐๑๗ 

 

     
๑.๒๔๘ ๐.๓๕๕ 

   

     
๐.๘๙๒ ๐.๓๕๕ 

   

     
๑.๒๔๘ ๗๑.๐๐๐ ๓๐๓.๘๐๐ 

  
TOTAL ๑๗.๕๔๔ 

   
๑๕.๖๓๖ 

    
 

 

 

 

 



๓๑ 

 
 

x หาระยะทาง k 

ระยะทาง จาก BM ไปยัง หมุด A   = ๓๑๔.๒๐๐ + ๓๐๙.๔๐๐  = ๖๒๓.๖๐๐  เมตร  

ระยะทาง จากหมุด A กลับไปยัง BM  = ๓๑๒.๖๐๐ + ๓๐๓.๘๐๐  = ๖๑๖.๔๐๐  เมตร 

รวมระยะทางท้ังหมด ไปละกลับ   = ๖๒๓.๖๐๐ + ๖๑๖.๔๐๐  = ๑๒๔๐.๐๐๐  เมตร  

     = ๑.๒๔ กิโลเมตร # 

x ค่าความแย้ง 

ค่าแย้งจากการท างาน จาก BM ไปยัง หมุด A  = 
๑๕.๗๓๕ - ๑๖.๒๑๕

๓
  = -๐.๑๖๐  เมตร 

ค่าแย้งจากการท างาน จากหมุด A กลับไปยัง BM  = 
๑๖.๑๓๐ - ๑๕.๕๙๗

๓
  = -๐.๑๗๗  เมตร 

ค่าความแย้งงาน      = -๐.๑๖๐ - (-๐.๑๗๗)  

      = +๐.๐๑๗ เมตร  

       (เป็น + แสดงว่าค่าสุดท้าย สูงกว่า) 

จะสังเกตว่า ค่าความแย้งมีค่าเท่ากับ ผลต่างของระดับเริ่มแรก คือ ๕๐.๐๑๗ - ๕๐.๐๐๐ = + ๐.๐๑๗ 

เมตร 

x ค่าแย้งที่ยอมให้ชั้นงานที่สาม  = r ๑๒ √k  

    = r ๑๒√๑.๒๔  

    = r ๑๓.๔ มม.  = r ๐.๐๑๓๔ เมตร    

 

*-เกินค่าแย้งที่ยอมให้ จ าเปน็ต้องมีการปรับแก้ค่าระดับ-* 

 

 

 

 

 

 

 

 



๓๒ 

 
 

ตารางการปรับแก้ 

STA 

Loop 

Distance 

Cumulative 

(m) 

Loop Distance 

Cumulative 

(km) 

Field 

Elevation 
Correction 

Adjusted 

Elevation 

BM     ๕๐.๐๐๐   ๕๐.๐๐๐ 

TP๑ ๑๔๙.๑ ๐.๑๔๙๑ ๕๐.๐๑๕ - ๐.๑๔๙๑ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๐๓ ๕๐.๐๑๓ 

TP๒ ๓๑๗.๒ ๐.๓๑๗๒ ๔๙.๗๐๕ - ๐.๓๑๗๒ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๐๕ ๔๙.๗๐๑ 

TP๓ ๔๖๒.๓ ๐.๔๖๒๓ ๔๙.๖๖๔ - ๐.๔๖๒๓ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๐๗ ๔๙.๖๕๘ 

A ๖๒๓.๖ ๐.๖๒๓๖ ๔๙.๘๔๐ - ๐.๖๒๓๖ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๐๙ ๔๙.๘๓๑ 

TP๓ ๗๘๑.๖ ๐.๗๘๑๖ ๔๙.๗๐๘ - ๐.๗๘๑๖ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๑๑ ๔๙.๖๙๗ 

TP๒ ๙๒๘.๗ ๐.๙๒๘๗ ๔๙.๗๖๒ - ๐.๙๒๘๗ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๑๓ ๔๙.๗๔๙ 

TP๑ ๑๐๙๔ ๑.๐๙๔๐ ๕๐.๐๓๑ - ๑.๐๙๔ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๑๕ ๕๐.๐๑๖ 

BM ๑๒๔๐ ๑.๒๔๐๐ ๕๐.๐๑๗ - ๑.๒๔ / ๑.๒๔ x ๐.๐๑๗= -๐.๐๑๗ ๕๐.๐๐๐ 

 

Loop Distance Cumulative คือระยะทางจาก STA ถึง STA   ท้ัง ไปและกลับ 

Field Elevation คือ ค่าระดับ Elve จากการค านวณ  

Correction = 
Loop Distance Cumulative

Total Distance
 x E*

 

  เมื่อ E* = ค่าความแย้งของงาน ซึ่งมีค่าเท่ากับ +๐.๐๑๗ ดังนั้น ให้น ามาหักออกจากค่าระดับเดิม 

Adjusted Elevation คือ ค่าท่ีท าการปรับแก้แล้ว จาก Field Elevation r Correction 

 

 

 

 

 

 



๓๓ 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาคผนวก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



๓๔ 

 
 

  

แบบฟอร์มที่ ๔  การจ าแนกองค์ความรู้ที่จ าเป็นต่อการผลักดันตามประเด็นยุทธศาสตร์ของส่วนราชการ/

จังหวัด(KM Action Plan) 

ชื่อส่วนราชการ/จังหวัด :  รร.ช.กช. 

ประเด็นยุทธศาสตร์ 
เป้าประสงค ์

(objective) 

ตัวชี้วัด (KPI) 

ตามค ารับรอง 

เป้าหมายของ

ตัวชี้วัด 

องค์ความรู้ที่จ าเป็น

ต่อการปฏิบัติงาน

ตามประเด็น

ยุทธศาสตร์ 

 

 

 

 

ให้ก าลังพลของ 

ทบ. สามารถ

ตรวจสอบกล้อง

ระดับและ ปรับแก้

ค่าระดับได้ 

หน่วยงาน

ก่อสร้าง ร้อยละ 

๙๐ ของ ทบ. 

สามารถใช้ KM 

เป็นแนวทางใน

การปรับแก้ค่า

ระดับได้อย่าง

ถูกต้อง 

 ทักษะการใช้กล้อง

ระดับประเภท 

Automatic 

Leveling 

องค์ความรู้ท่ีจ าเป็นต่อการปฏิบัติราชการตามประเด็นยุทธศาสตร์ที่เลือกมาจัดท าแผนการจัดการความรู้ คือ 

แผนการจัดการความรู้ ประเด็นยุทธศาสตร์ :  

แผนที่ ๑ องค์ความรู้ท่ีจ าเป็น : ทักษะการใช้กล้องระดับประเภท Automatic Leveling  

 เหตุผลท่ีเลือกองค์ความรู้ : เพื่อเป็นแนวทางการปรับแก้ค่าระดับท่ีผิดพลาดจากการ

ท างานให้เกิดความน่าเช่ือถือ 

 ตัวชี้วัดตามค ารับรองและเป้าหมายท่ีเลือกใช้วัดการท า KM : หน่วยงานก่อสร้าง ร้อย

ละ ๙๐ ของ ทบ. สามารถใช้ KM เป็นแนวทางในการปรับแก้ค่าระดับได้อย่างถูกต้อง 

ผู้ทบทวน :   

 

ลงนาม     

 

              พ.อ.  

                      ( อธิคม  ซื่อสัตย์ ) 

         ผู้บริหารสูงสุดด้านการจัดการความรู้ (CKO) 

ผู้อนุมัติ : ลงนาม     

 

          พ.อ. 

                 ( พงษ์พันธุ์  โพธิ์พงษ์ ) 

            ผู้บริหารสูงสุดของส่วนราชการ (CEO) 



 

 

 
 

๓๕ 

แบบฟอร์มที่ ๕ แผนการจัดการความรู้ (KM Action Plan) : กระบวนการจัดการความรู้ (KM Process) 

ชื่อหน่วยงาน :  รร.ช.กช. 

ประเด็นยุทธศาสตร์ :  

องค์ความรู้ที่จ าเป็น : ทักษะการใช้กล้องระดับประเภท Automatic Leveling 

ตัวชี้วัด (KPI) ตามค ารับรอง : หน่วยก่อสร้าง ร้อยละ ๙๐ ของ ทบ. 

เป้าหมายของตัวชี้วัดตามค ารับรอง : หน่วยสามารถใช้ KM เป็นแนวทางในการปรับแก้ค่าความคลาดเคล่ือนได้อย่างถูกต้อง 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๑ การบ่งช้ีความรู้ ๗ วัน สมาชิก KM 

Team 

๓ คน KM Team เทคนิคการเล่าเรื่อง - KM Team   

  ๑.๑ การส ารวจพื้นท่ี   

 

          

  ๑.๒ การใช้กล้องระดับ

ประเภท Automatic 

Leveling  

          

    

  ๑.๓ การปรับแก้ค่า

ระดับ 

          
    

 



 

 

 
 

๓๖ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๒ การสร้างและแสวงหา

ความรู้           

  

  
  

  ๒.๑ สืบค้นข้อมูลจาก

ต ารา เอกสารการเรียน

ภายนอก 

๓๐ วัน - จ านวน

เอกสาร/ต ารา 

- ผู้เช่ียวชาญ ไม่น้อย

กว่า ๒ ท่าน        

- ผู้ใช้งานกล้องระดับเป็น

ประจ า 

- อาจารย์สถาบันการศึกษา

ภายนอก 

- เทคนิคการเล่าเรื่อง   

- ฐานความรู้ 

- KM Team 

  

  ๒.๒ ผู้เช่ียวชาญท่ี

เกี่ยวข้องด้านงานส ารวจ 

๓๐ วัน - จ านวน

ผู้เช่ียวชาญ         

- เอกสาร/ต ารา ไม่

น้อยกว่า ๒ แหล่ง 

- ยรรยง ทรัพย์สุขอ านวย. การ

ส ารวจเพื่องานก่อสร้าง. พิมพ์

ครั้งท่ี ๕ . (๒๕๔๐) 

- เทคนิคการเล่าเรื่อง  

- ฐานความรู้ 

  KM Team 

  

          - ชาติชาย ไวยสุรสิงห์ . การ

ระดับ  
  

  
    

     - คู่มือปฏิบัติการการส ารวจ. 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
  

 

  

 



 

 

 
 

๓๗ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๓ การจัดเก็บความรู้ให้

เป็นระบบ 

๖๐ วัน ความชัดเจน

เข้าใจเข้าถึง

แหล่งข้อมูล

และจ านวน

หัวข้อเรื่อง 

๒ เรื่อง - การใช้กล้องระดับ ชนิด 

Automatic Leveling         

 - การใช้ตารางค านวณ 

ชุมชนนักปฏิบัติ - KM Team 
  

  ๓.๑ จัดหาพื้นท่ีท่ีจะท า

การถ่ายระดับ 

๓.๒ ด าเนินการถ่าย

ระดับจากจุดซึ่งทราบค่า

ระดับแล้วไปยังจุดท่ีซึ่ง

ต้องการทราบค่าระดับ 

๓.๓ บันทึกค่าลงใน

ตารางค านวณส าเร็จรูป 

๓.๔ ปรับแก้ค่าระดับ

ต่างๆ จากตารางค านวณ 

  

  

  

    

 

 



 

 

 
 

๓๘ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๔ การประมวลและ

กลั่นกรองความรู้ 

๓๐ วัน - จ านวน

ผู้เช่ียวชาญท่ี

ทดสอบ 

- ไม่น้อยกว่า ๕ ท่าน - ผู้เช่ียวชาญของแต่ละหน่วย 

- ครู อาจารย์ สถานศึกษา

ภายนอก ทบ. 

- เทคนิคการเล่าเรื่อง 

- ชุมชนนักปฏิบัติ 

- KM Team 
  

  ๔.๑ เรียบเรียงความรู้

และจัด ประเภทเป็น

หมวดหมู ่

    

  

    

  ๔.๒ ตรวจสอบภาษา

และความถูกต้ององของ

ข้อมูล 

          

  

    

  ๔.๓ ส่งให้ผู้ท่ีเกี่ยวข้อง , 

ผู้บังคับบัญชาตรวจสอบ

ความ ถูกต้อง และ

เสนอแนะเพิ่มเติมน า

ข้อเสนอแนะท่ีได้รับมา

ปรับปรุง พัฒนา 

          

  

    

 



 

 

 
 

๓๙ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๕ การเข้าถึงความรู้ 

น าร่างคู่มือฯ ท่ีได้รับการ

ปรับปรุงตามท่ีได้รับ

ค าแนะน าของ

ผู้เช่ียวชาญแล้วไปจัดท า

เป็นรูปเล่ม คู่มือฯ และ

บรรจุในคลังความรู้

ภายในของหน่วย แล้ว

ประชาสัมพันธ์ให้เพื่อน

ร่วมงานทดลองใช้ และ

สะท้อนผลกลับ 

๗ วัน - จ านวน

เอกสาร 

- จ านวน

ฐานข้อมูลใน

ระบบสาระ 

- ๕๐ เล่ม 

- websit ของ รร.ช.

กช. 

- หน่วยงานก่อสร้างของ ทบ.  

- 

http://kmengschool.blogs

pot.com/ 

- หนังสือเวียน 

- ชุมชนนักปฏิบัติ 

  KM Team 

  

 

 



 

 

 
 

๔๐ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๖ การแบ่งปันความรู้ ๑๕ วัน การจัดประชุม 

สัมมนา 

๒ ครั้ง หน่วยงานก่อสร้างของ ทบ. - เทคนิคการเล่าเรื่อง   CKO และ 

KM Team 

  

  ๖.๑ เชิญผู้เกี่ยวข้องมา

ประชุมสัมมนาเพื่อแสดง

ความคิด เห็นจาก

หน่วยงานท่ีเกี่ยวข้อง 

เช่น กกส.กช. และ

หน่วยงานอื่นท่ีเกี่ยวข้อง 

- การแสดงความ

คิดเห็น 

  ๖.๒ น าข้อมูลท่ีได้มา

จัดท าเป็นคู่ มือ การ

ปฏิบัติ 

  

 

 

 

 



 

 

 
 

๔๑ 

ล าดับ กิจกรรม ระยะเวลา ตัวชี้วัด เป้าหมาย กลุ่มเป้าหมาย เคร่ืองมือ/อุปกรณ์ งบประมาณ ผู้รับผิดชอบ 

กระบวนการ

บริหารการ

เปลี่ยนแปลง 

(CMP) 

๗ การเรียนรู้                 

  ๗.๑ อบรมแนวทาง

ปฏิบัติให้กับหน่วยปฏิบัติ

ให้เกิดความเข้าใจ 

๑ ปี จ านวนผู้เข้า

รับการอบรม 

๑๐๐ คน - หน่วยปฏิบัติ ของ ทบ. - เทคนิคการเล่าเรื่อง   - ผกส. 

กศ.รร.ช.กช.   

  ๗.๒ หลักสูตรช่างส ารวจ ๓๐ วัน จ านวนผู้เข้า

รับการอบรม 

๔๐ คน - ก าลังพลท่ีเกี่ยวข้องกับงาน

ส ารวจ 

- เทคนิคการเล่าเรื่อง   
    

ผู้ทบทวน    :   

ลงนาม   

                    พ.อ. 

                            ( อธิคม  ซื่อสัตย์ ) 

                ผู้บริหารสูงสุดด้านการจัดการความรู้ (CKO) 

ผู้อนุมัติ    : 

ลงนาม   

                  พ.อ. 

                          ( พงษ์พนัธุ ์ โพธิ์พงษ์ ) 

                     ผู้บริหารสูงสุดของส่วนราชการ (CEO) 



๔๒ 

 
 

บรรณานุกรม 

ชัยศรี  ชัชวรัตน์ . (๒๕๕๔) . ความแตกต่างระหว่างการส ารวจงานระดับช้ัน ๒ และการส ารวจงานระดับช้ัน ๓.

 ส านักส ารวจด้านวิศวกรรมและธรณี กรมชลประทาน 

ชัยศรี  ชัชวรัตน์ . (๒๕๕๔) . การส ารวจงานระดับด้วยกล้องระดับ (Levelling) . ส านักส ารวจด้านวิศวกรรม

และธรณี กรมชลประทาน 
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